« The word "dreame" is the abbreviation of Dreame Technology Co., Ltd. and its subsidiaries in China. It is the transliteration of the company's Chinese name " i85

', which

means striving for excellence in every endeavor and reflects the company's vision of continuous pursuit, exploration and search in technology.

Das Wort "dreame" ist die Abkiirzung von Dreame Technology Co., Ltd und seinen Tochterunternehmen in China. Es ist die Transliteration des chinesischen Namens

"JBH " dieser Firma, was fiir das Streben nach Vollendung steht und die Vision des Unternehmens widerspiegelt, namlich im Bereich der Technologie unaufhaltsam
weiterzustreben, zu erforschen und entdecken.

Dreame est |'abréviation de l'entreprise chinoise Dreame Technology Co. et ses filiales, qui est la traduction phonétique du nom chinois de l'entreprise, reflétant la

vision de 'entreprise qui consiste a poursuivre, explorer et rechercher constamment les avancées technologiques.

La parola "dreame" & ['abbreviazione dell'azienda Dreame Technology Co., Ltd. e delle sue filiali in Cina. E la traslitterazione del nome cinese dell'azienda " 385 ",

che dimostra la continua ricerca, esplorazione e visione di ricerca dell'azienda nella tecnologia.

La palabra "dreame" es la abreviatura de Dreame Technology Co., Ltd. y sus subsidiarias en China. Es la transliteracion del nombre chino de "Dreame", que significa

luchar por la excelencia en cada esfuerzo y refleja la visién de la compafiia de continuamente buscar, explorar e investigar en tecnologas.

Dreame — cokpalléHHoe Ha3BaHuWe KuTalckoii komnanum Dreame Technology Co., Ltd. n ee pouepHux npegnpusTuii. Dreame siBnsieTcs TpaHcaUTepaLuen

Ha3BaHMst KOMMAHMM Ha KUTaCKOM si3biKe « IBBL », B KOTOPOM OTPaXeHO KOpPMopaTUBHOE BUAEHME KOMMaHWUU B Chepe HayKu 1 TEXHONTOMMIA — HernpepbIBHbIN
NOUCK, NCCNIef0BaHUS U CTPEMIEHNE K YCMEXY.

« Stowo "dreame" to skrét od Dreame Technology Co., Ltd. i spétek w Chinach. Jest to transliteracja chifiskiej nazwy firmy "iBB " co oznacza dgzenie do
doskonatosci w kazdym przedsiewzieciu, odzwierciedlajgc wizje firmy, jaka jest ciggte prowadzenie, odkrywanie i poszukiwania w nauce i technologii.

« Stowo "dreame" to skrot od Dreame Technology Co., Ltd. i spotek w Chinach. Jest to transliteracja chinskiej nazwy firmy "3J&H " co oznacza dgzenie do doskonatosci w
kazdym przedsiewzigciu, odzwierciedlajgc wizje firmy, jaka jest ciagte prowadzenie, odkrywanie i poszukiwania w nauce i technologii.
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For more information, please visit www.dreame-technology.com
Manufactured by: Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd.

Made in China

RLS5L-EU-RO1

Dreame Bot L 10 G

Robot Vacuum and Mop
User Manual

Read this manual carefully before use and keep it for future reference.

dreame
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Safety Information

Usage Restrictions

This product can be used by children aged 8 years and above and persons with
physical, sensory, intellectual deficiencies, or limited experience or knowledge
under the supervision of a parent or guardian to ensure safe operation and to
avoid any risks. Cleaning and maintenance shall not be done by children without
supervision.

Children shall not play with this product. Ensure children and pets are kept at a
safe distance from the robot while it is operating.

This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it
outdoors, on non-floor surfaces, or in a commercial or industrial setting.

Do not use the robot in an area suspended above ground level without a protective
barrier.

Do not use the robot at an ambient temperature above 40° C or below 0° Coron a
floor with liquids or sticky substances.

Pick up any cables from the floor before using the robot to prevent it from dragging
them while cleaning.

Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from bumping
into and damaging them.

Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the
robots.

Keep the brush cleaning tool out of reach of children.

Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of whether it
is stationary or moving.



Bl Safety Information

Usage Restrictions

Do not use the robot to clean any burning objects.

Do not vacuum hard or sharp objects.

Make sure the robot is turned off and the charging dock is unplugged before
cleaning or performing maintenance.

Do not wipe any part of the product using a wet cloth or liquids.

Please use this product in accordance with the instructions in the User Manual.
Users are responsible for any loss or damage that arise from improper use of this
product.

Safety Information

Batteries and
Charging

Do not use any third-party battery, charger, or charging dock. Use only with RCSO
supply unit.

Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or charging dock on
your own.

Do not place the charging dock near a heat source.

Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the dock's charging contacts.

Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be
discarded at an appropriate recycling facility.

If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately and
contact after-sales service.

Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its original
packaging if possible.

If the robot will not be used for an extended period, fully charge it, then turn it off
and store in a cool, dry place. Recharge the robot at least once every 3 months to
avoid over-discharging the battery.

This product contains batteries that can only be replaced by qualified technicians
or after-sales service.

Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLS5L is in compliance with Directive 2014/53/
EU. The full text of the EU declaration of conformity is available at the following internet address: www.dreame-technology.com



Product Overview Product Overview

Accessories Robot

° Spot Clean Button
- Press briefly to begin Spot Clean Mode

°  Power/Clean Button
-Press and hold for 3 seconds
-Press to begin cleaning after the robot is powered on

ﬁ@

Charging Dock Cleaning Tool Power Cord

c
&

Status Indicator
-White: Cleaning or cleanup is completed
-Blinking Orange: Error

o Dock Button
- Press to send robot back to the charging dock

o Cover

g

Water Tank Mop Pad Side Brush

Note: The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product.



B Product Overview Product Overview

Robot Cliff Sensor Dust Bin Mopping Module
Omnidirectional Wheel

———o Reset Button
* Press and hold for 3 seconds L
to restore the robot to factory e NS SN
i i e 3 Charging Contact:
settings Charging Contacts o ; B @ G > o Charging Contacts o Water Inlet

. o BinClip
Wi-Fi Indicator o o - . Bin Cover o Water Tank
1 O
Cliff Sensor o - n ] |5 o Cli
e L Cliff Sensor o Filter o Water Tank Release Clip

o Cleaning Tool Main Wheels o o Main Brush o Mop Pad
© Air Outlet/Speaker o Brush Guard Clips .
o © o Attaching Area

Charging Dock
Robot Sensors

o SignalingArea

—o Power Port

o LDS Laser Sensor

Edge Sensor o Charging Contacts

Collision Buffer

o High Precision 3D
(3D Obstacle Avoidance Sensor )



B Clearing Home Environment Preparation Before Use

1. Remove the protective matter 3. Place the charging dock on the level ground against the
wall and connect it to a power outlet

Note:

« Keep the immediate area 1.5m in front of the charger and 0.5m to both sides
of the charging dock clear of objects.

« To ensure you can connect to the robot with your phone well, make sure the
robot and charging dock are within the range of Wi-Fi.

To improve the working efficiency of your robot, put away any loose cords Before cleaning, place a physical barrier at the edge of the stairs and sofa to b £ place the charaing dock “th direct sunlight h th
. ) ) ) ) « Do not place the charging dock in an area with direct sunlight or where other
(including the power cord of the charging dock), rags, slippers, toys, etc. ensure safe and smooth operation of the robot. objectspmight block tI*gIe sgignal, as this may hinder the robogt from returning to
the charging dock.
2. Install the side brush 4. Place the robot onto the charging dock to recharge. The
robot will turn on automatically and begin recharging

D00 000

O Battery Level Indicator
« White: Battery level is more than 15%
« Orange: Battery level is less than 15%

v

Open the door of the room to be cleaned, and put the furniture in its proper To prevent the robot from not recognizing the area to be cleaned, do not stand
place to make more space. in the front of the robot, threshold, hall way, or narrow places.

Note:

« Fully charge is recommended before first-time use.

» Do not install the mopping module while charging. Be extra careful with the
Note: Install the side brush until it clicks into place. wet mop as it can damage the floor.




Connecting with Mi Home/Xiaomi Home App

This product works with the Mi Home/Xiaomi Home app. * Use the Mi Home/Xiaomi Home app to control your device and to interact with other
smart home devices.

1. Download the Mi Home/Xiaomi Home App

Scan the QR code to download and install the app. You will be
directed to the connection setup page if the app has been installed
already. Alternatively, search “Mi Home/Xiaomi Home” in the app
store to download and install it.

3. Reset Wi-Fi

Simultaneously press and hold the buttons {3 and €+ until you hear
a voice say, “Waiting for the network configuration.” Once the Wi-Fi
indicator is blinking slowly, the Wi-Fi has been successfully reset.

o Wi-Fi Indicator

-Blinking slowly: To be connected
-Blinking quickly: Connecting
-On: Wi-Fi connected

2. Add Device

Open the Mi Home/Xiaomi Home app, and tap " @ " in the upper
right. Then tap " = " in the top right corner, scan the QR code,
add "Dreame Bot L10 Pro", and follow the prompts to finish the

connection.

Note: If your robot cannot connect to the app successfully, reset the Wi-Fi and

oooooo” home: » ° . .
add the device again.

R e

e g b e ety
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Note:

« Only 2.4GHz Wi-Fi is supported.

« The version of the app might have been updated, please follow the
instructions based on the current app version.
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How to Use

1. Turn On/Off

Press and hold the button ¢ for 3 seconds to turn on the robot. Once

the power indicator turns solid white, the robot is in standby mode.
To turn off the robot, press and hold the button O for 3 seconds when

the robot is not moving. Turning off the robot will end the current
cleaning task.

2. Start Cleaning

Press the button () briefly to turn on the robot. Upon activation, the
robot will accurately map out a route, methodically clean

along the edges and walls, then finish by cleaning each room in

an S-shaped pattern to ensure a thorough job.

Note:

« Before a cleaning task, make sure the robot is fully charged and starts
from the charging dock. Do not move the charging dock while the robot is
cleaning.

« If the battery is too low, the robot will automatically return to the dock
to charge. It will resume unfinished cleaning tasks after charging to the
necessary battery level. (The breakpoint continuous cleaning function must
be enabled on the app in advance.)

3. Cleaning Mode

Dreame Bot L10 Pro has four cleaning modes: Quiet, Standard,
Strong and Turbo. The default mode is Standard. You can specify the
cleaning mode in the Mi Home/Xiaomi Home app.

4. Pausing/Sleep Mode

Pausing: Press any button to pause the robot during cleaning.

Sleep Mode: The robot will automatically enter Sleep Mode after 10

minutes of inactivity, then the power and charging indicators will go

off. To wake up the robot, press any button.

Note:

« The robot will turn off automatically if left in Sleep Mode for more than 12
hours.

« When the robot is paused, placing it onto the charging dock will end the
« current cleaning task.

5. Do Not Disturb Mode

Do Not Disturb Mode prevents the robot from automatically starting
cleaning tasks, and the power indicator remains off. You can enable
Do Not Disturb Mode or modify its hours in the app. (The mode is on
by default from 22:00 to 08:00.)

Note:

« Scheduled cleaning tasks will still be carried out during the DND period.
» The robot will continue cleaning after the DND period ends.

11



How to Use

6. Spot Clean mode

When the robot is paused or in Standby Mode, press and hold the
button {J for 3 seconds to start Spot Clean Mode. In this mode, it will
clean a square-shaped area of 1.5 X 1.5 meters directly around the
robot. When the spot cleaning is done, the robot will automatically
return to its original location and power off.

L 1.5 meter ]
~ i

1.5 meter @

A N N %

J 72

Note: Activating Spot Clean Mode will end the current cleaning task of the
robot.
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7. Scheduled Cleaning

You can schedule cleaning time in the Mi Home/Xiaomi Home app.
The robot will automatically start cleaning at the designated time
and then return to the charging dock to recharge when the cleaning
is done.

8. Additional App Functions
The app can be used to enable more functions such as selected room
cleaning, zone cleaning, forbidden area / virtual wall, etc.

Note:

« Follow the instructions on the app interface to use more functions.

+ The version of the app might have been updated; please follow the
instructions based in the current app version.

How to Use

3) Align the mopping module as indicated by the arrow, then slide it
into the back of the robot until it clicks into place. Press the button ©
or use the Mi Home/Xiaomi Home app to start cleaning.

9. Use the Mopping Function
It is recommended that all floors are vacuumed at least three times
before the first mopping session to achieve a better cleaning effect.

1) Dampen the mop pad and wring out excess water. Slide the pad all
the way into the slot of the water tank until it is securely in place.

Note:
« Itis not recommended to use the mopping function on carpets.
« Use the app to adjust the water flow as required.

2) Open the water tank lid, fill the tank with water, then securely

close the lid. 4) Press the two side clips inwards and slide the water tank

backwards to separate it from the robot.

Note: When the robot is charging or not in use, remove the mopping module,
pour out all the remaining water in the tank, and clean the mop pad to prevent
mildew or odor.

G /
&0

Note: Do not use detergent or disinfectant.
13



Routine Maintenance

Clean the Dust Bin and Filter

1. Open the robot cover, then press the dust bin clip to remove the

dust bin.

14

3. Remove thefilter and tap its basket gently.

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush or finger.

4. Rinse the dust bin and filter with water until they are clean.
Thoroughly dry the filter before re-installing.

Note:

+ Only clean water should be used to clean the filter. Do not use detergent.

« Before using, keep it in a well-ventilated or cool place.

Routine Maintenance

Clean the Mopping Module

1. Press the two release clips on the side of water tank, remove the
mopping module and pull the mop pad off the mopping module.

2. Pour out the water in the tank. Clean with water only and leave to
air dry before re-installing.

Note: Do not expose the tank to the sun directly.

3. Clean the mop pad with water only and leave to air dry before re-

installing.

Note:

» Remove the pad from the mopping module before cleaning it, and
make sure dirty water does not flow back into the water outlet to avoid
clogging.

« For optimal performance, it is recommended to replace the mop pad
every 3 to 6 months.

4. If slow water flow occurs, or the volume is not well-distributed,
please clean the air hole in the cover of the water tank.

15



Bl Routine Maintenance

Clean the Main Brush

Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard and
lift the brush out of the robot.

- DTy e

Pull out the brush cover as shown in the diagram. Use the included
cleaning tool to remove any hairs tangled in the brush.

Note: Do not pull out the hair excessively to avoid damaging the main brush
when the hair is tightly tangled in the main brush.

16

Clean the Side Brush

Pull out the side brushes and use the included cleaning tool to
remove any hair tangled on the brush.

Clean the Main Wheel / Omnidirectional Wheel

Note: Use a tool such as a small screwdriver to separate the axle and the tire.

Routine Maintenance

Note: Wet cloths can damage sensitive elements within the robot and charging dock. Please use dry rags for cleaning.

Clean the LDS Laser Sensor/Edge Sensor

Clean the Cliff Sensor

Clean the High Precision 3D

Clean the Charging Contact

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned off, press and hold down the button () for 10
seconds to forcefully turn it off. Then press and hold the button O for 3 seconds to turn the robot
on.

Battery

The robot contains a high-performance lithium-ion battery pack. Please ensure that it remains
well-charged for daily use to maintain optimal battery performance. If the robot is not used for an
extended period of time, turn it off and put it away. To prevent damage from over-discharging, the
robot should be recharged at least once every three months.

17



FAQ

FAQ

Problem Type

Solution

Robot does not turn on

Battery level is low. Recharge the robot at the charging dock, then try again.
The ambient temperature is too low (below 0° C) or too high (above 40° C). The operating temperature of the
robotis 0° C to 40° C.

Problem Type

Solution

Robot does not recharge

The charging dock is not receiving power. Please confirm that both ends of the power cord are plugged in
correctly.
Poor contact. Clean the charging contacts of the charging dock and the robot.

Does leaving the robot on the
charging dock consume power if it
is already fully charged?

Leaving the robot on the charging dock after it's fully charged consumes very little electricity and helps
maintain optimal battery performance.

Robot does not return to
charging dock

There are too many obstructions around the charging dock. Place the charging dock in a more open area.
Please clean the dock's signaling area.

Robot is malfunctioning

Turn off the robot and then reactivate it.

Robot is making a
strange noise

Aforeign object may be caught in the main brush, side brush, or one of the main wheels. Stop the robot and
remove any debris.

No water comes out of the
mopping module, or only a little bit
comes out

Confirm that the water tank is filled with water, and clean the mop pad if necessary.
Clean the mop if it becomes dirty.

Make sure the mop pad is installed correctly according to the user manual.

Clean the blowhole on the top of the water tank.

Robot no longer cleans
efficiently or leaves dust
behind

The dust bin is full. Please clean it.
The filter is blocked. Please clean it.
Aforeign object is caught in the main brush. Please clean it.

Robot doesn't resume cleaning
after charging

Make sure the robot is not set to Do Not Disturb Mode, which will prevent it from resuming cleaning.
The robot does not resume cleaning when it is manually recharged or placed onto the charging dock.

Robot cannot connect
to Wi-Fi

There is something wrong with the Wi-Fi connection. Reset the Wi-Fi and download the latest version of the Mi
Home/Xiaomi Home app, then try reconnecting.

Location permission is not open. Please ensure the location permission on the Mi Home/Xiaomi Home app is
enabled.

Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area with good Wi-Fi coverage.

5GHz Wi-Fi is not supported. Please ensure your robot connects to 2.4GHz Wi-Fi.

The username or password of Wi-Fi is incorrect. Please enter the correct username and password.

Robot doesn't return to charging
dock after being moved

Moving the robot may cause it to re-position itself or re-map its surroundings. If the robot is too far
from the charging dock, it might not be able to automatically return on its own, in which case you
need to manually place the robot onto the charging dock.

Robot does not perform
scheduled cleaning

The robot has low battery. Scheduled cleaning will not start unless the robot has been recharged in time.

18

19



Specifications

Robot Charging Dock

Model RLS5L Model RCSO

Battery 5200 mAh (Battery Nominal Capacity) Rated Input 100-240V ~50/60 Hz 0.5 A

Wireless - _

Connectivity Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4GHz Rated Output 19.8V=1A

Rated Voltage 14.4 V= Under normal use of condition, this equipment should be kept a
separation distance of at least 20cm between the antenna and the
body of the user.

Rated Power 46 W

Operation

Frequency 2400-2483.5 MHz

Wireless

<20dBm

Connectivity

WEEE Information

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should not be mixed with unsorted

household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing over your waste equipment to a designated collection point
E for the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by the government or local authorities. Correct disposal and recycling will help

prevent potential negative consequences to the environment and human health. Please contact the installer or local authorities for more information
BN bout the location as well as terms and conditions of such collection points.

20



Sicherheitsinformationen

Nutzungseinschran
-kungen

Dieses Produkt kann von Kindern im Alter ab acht Jahren, und von Personen mit
physischen, sensorischen und intellektuellen Einschrankungen oder begrenzter
Erfahrung oder Wissen benutzt werden, dies muss jedoch unter Aufsicht von Eltern
oder einer Aufsichtsperson erfolgen, um einen sicheren Betrieb zu gewahrleisten
und Gefahren auszuschlielRen. Eine Wartung und Reinigung darf durch Kinder nur
unter Aufsicht erfolgen.

Kinder diirfen nicht mit diesem Produkt spielen. Sorgen Sie dafiir, dass Kinder und
Haustiere wahrend des Betriebs des Roboters in einem sicheren Abstand zum Gerat
halten.

Dieses Produkt ist nur fiir die Bodenreinigung in einer hauslichen Umgebung.
Benutzen Sie es nicht im Freien, auf anderen Oberflachen als dem Boden oder in
einer kommerziellen oder industriellen Umgebung.

Verwenden Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der sich Giber dem
Bodenniveau befindet und der nicht durch eine Schutzbarriere begrenzt wird.
Benutzen Sie den Roboter nicht in Umgebungen, in denen die Temperaturen liber
40 ° C oder unter 0 ° C liegen, und auch nicht auf Boden mit Fliissigkeiten oder
klebrigen Substanzen.

Heben Sie Kabel vom Boden auf, bevor Sie den Roboter benutzen, um zu
verhindern, dass diese wahrend der Reinigung mitgezogen werden.

Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstande vom Boden, um zu
verhindern, dass der Roboter sie anstof3t und beschadigt.

Halten Sie Haare, Finger und andere Korperteile von der Saugoffnung des Roboters
fern.

21



Sicherheitsinformationen

Nutzungseinschran
-kungen

22

Bitte halten Sie die Reinigungswerkzeuge fur die Burste von Kindern fern.

Kinder, Haustiere oder Gegenstande diirfen weder auf dem stillstehenden noch
dem sich bewegenden Roboter positioniert werden.

Benutzen Sie den Roboter nicht zum Aufwischen oder Aufsaugen brennender
Substanzen.

Saugen Sie keine harten oder scharfen Gegenstande ein.

Stellen Sie sicher, dass der Roboter ausgeschaltet und die Ladestation vom Strom
getrennt ist, bevor Sie Reinigungs- oder Wartungsarbeiten durchfiihren.

Wischen Sie Teile dieses Produkt nicht mit nassen Lappen oder anderen
Flussigkeiten ab.

Bitte verwenden Sie das Produkt gemal den Anweisungen im Benutzerhandbuch.

Der Benutzer ist fiir jeglichen Verlust oder Schaden verantwortlich, der aufgrund
inkorrekter Verwendung dieses Produkts entsteht.

Safety Information

Akkus und Ladung

Verwenden Sie keine Akkus, Ladegerate oder Ladestationen von Drittanbietern.
Bitte ausschliefdlich mit RCSO Netzgerat verwenden.

Versuchen Sie nicht, den Akku oder die Ladestation selbst zu zerlegen, zu
reparieren oder zu modifizieren.
Stellen Sie die Ladestation nicht in der Nahe einer Warmequelle.

Benutzen Sie keinen nassen Tuch oder nasse Hande, um die Ladekontakte der
Ladestation zu reinigen.

Entsorgen Sie alte Akkus sachgemalf3. Unbenutzte Akkus sollten in einer geeigneten
Recycling-Einrichtung entsorgt werden.

Wenn das Stromkabel beschadigt ist, schalten Sie das Gerat sofort aus und wenden
Sie sich an den Kundendienst.

Stellen Sie sicher, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und moglichst
in der Originalverpackung befordert wird.

Wenn der Roboter fiir eine langere Zeit nicht benutzt werden soll, laden Sie ihn voll
auf, schalten ihn aus und lagern ihn an einem kiihlen und trockenen Ort. Laden

Sie den Roboter mindestens je 3 Monate auf, um eine Tiefentladung des Akkus zu
vermeiden.

Dieses Produkt enthalt Akkus, die nur von qualifizierten Technikern oder dem
Kundendienst ausgewechselt werden kdnnen.

Hiermit bestatigt, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dass das Funkgerat des Typs RLS5L mit der Verordnung 2014/53/EU in
Einklangsteht. Der vollstandige Wortlaut der EU-Konformitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar:
www.dreame-technology.com
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Produktubersicht

Zubehor

Ladestation

Wassertank

Hinweis: Die Abbildungen in dieser Anleitung dienen nur als Referenz, bitte beziehen Sie sich auf das eigentliche Produkt fiir die tatsachliche Erscheinung.
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Reinigungswerkzeug Stromkabel

g

Wischer Seitenbiirste

Produktubersicht

Roboter

C
J

)

Dl

)

C

Zielreinigungstaste
« Kurz driicken, um den Zielreinigungsmodus zu starten

Ein-/Aus- und Reinigungstaste

« Driicken und 3 Sekunden lang gedriickt halten

« Driicken, um die Reinigung nach dem Einschalten des Roboters zu
starten

Statusanzeige
» Weil: Reinigung im Prozess oder Reinigung ist abgeschlossen
« Blinkt Orange: Fehler

Zum Aufladen
« Driicken, um den Roboter zur Ladestation zurtickzufahren

Abdeckung

25



Produktiibersicht Produktlibersicht

Roboter Sturzsensor Staubbehilter Wischmodul
—° Reset-Taste T

+ Halten Sie 3 Sekunden lang Omnidirektionales Rad

gedriickt, um die urspriinglichen T 5 §

Einstellungen wiederherzustellen Ladekontakte- iR © B G <] » Ladekontakte ° Wasserzufluss
WLAN-Anzeiger Seitenbiirsteo ~ ) i o Freigabe Staubbehalter

I > = =TAL Hauptbiirste o Staubbehilter-Abdeckung o Wassertank
Sturzsensore BN .
= =1L ~ Sturzsensor o Filter o Freigabe Wassertankabdeckung

o Reinigungswerkzeug Hauptradere

W« 207 ‘
o Freigabe > Wischer
° Luftauslass/Lautsprecher Hauptbiirstenabdeckung \ . .
° °© o Befestigungsbereich

Ladestation

Robotersensor
- Signalbereich
SE—]
LDS Lasersensor Stromanschluss
Kantensensor o Ladekontakte

Kollisionspuffer

High Precision 3D
(3D Hindernissensor)
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Wohnumgebung aufraumen

Raumen Sie alle losen Kabel (auch das Netzkabel der Ladestation), Teppiche,
Pantoffeln, Spielzeuge usw. beiseite, um die Arbeitseffizienz des Roboters zu
erhohen.

D00

v

Offnen Sie die Tiir des zu reinigenden Raumes und stellen Sie die Mébel in die
geeignete Position, um mehr Platz zu schaffen.

28

Montieren Sie vor der Reinigung die physische Barriere an den Kanten
von Treppen und Mébeln, um dem Roboter ein reibungsloses Arbeiten zu
ermoglichen.

Lo

Um zu verhindern, dass der Roboter den zu reinigenden Bereich nicht erkennt,
stellen Sie sich nicht vor den Roboter, vor eine Schwelle, oder die enge Stelle
einer Flur hin.

Vorbereitung vor der Verwendung

1. Entfernen Sie die Schutzfolie

2. Seitenbiirste installieren

Hinweis: Bringen Sie die Seitenbiirste an, bis sie in Position einrastet.

3. Platzieren Sie die Ladestation auf ebenen Boden gegen
die Wand und schlieRen Sie sie einer Steckdose an.

Hinweis:

« Stellen Sie sicher, dass auf beiden Seiten der Ladestation ein Abstand von mindestens 0,5
Metern und vor der Ladestation ein Abstand von mehr als 1,5 Metern eingehalten wird.
Um sicherzustellen, dass Sie den Roboter einfach mit dem Telefon verbinden kénnen,
stellen Sie sicher, dass sich der Roboter und die Ladestation im Bereich des WLAN
befinden.

Platzieren Sie die Ladestation nicht in einem Bereich mit direkter Sonneneinstrahlung
oder in einem Bereich, in dem andere Objekte den Signalbereich blockieren kénnten, da
dies den Roboter daran hindern kénnte, zur Ladestation zurlickzukehren.

4. Platzieren Sie den Roboter zum Aufladen. in der
Ladestation. Der Roboter schaltet sich automatisch ein und
ladt sich auf

«>WeiR: Der Akkustand betrégt

mehrals 15 %

« Orange: Der Akkustand
betragt weniger als 15 %

Hinweis:

« Eswird empfohlen, das Gerét vor der ersten Verwendung vollstédndig aufzuladen.

+ Montieren Sie den Moppaufsatz nicht, wahrend das Gerédt geladen wird. Gehen Sie
vorsichtig mit dem nassen Mop um, da die Feuchtigkeit den Boden beschédigen kann.
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Mit der Mi Home-/Xiaomi Home-App verbinden

Dieses Produkt funktioniert mit der Mi Home-/Xiaomi Home-App*.

1. Laden Sie die Mi Home/Xiaomi Home App herunter

Scannen Sie den QR-Code, um die App herunterzuladen und zu installieren.
Ist die App bereits installiert, werden Sie zur Verbindungseinrichtungs-Seite
weitergeleitet. Sie kdnnen aber auch im App Store nach ,Mi Home/Xiaomi
Home “suchen, um die App herunterzuladen und zu installieren.

2. Fuigen Sie das Gerat hinzu

Offnen Sie die Mi Home / Xiaomi Home App und tippen Sie oben rechts auf
"@". Tippen Sie daraufhin in der Ecke oben rechts auf "= "
QR-Code ein, fiigen Sie den "Dreame Bot L10 Pro" hinzu und folgen Sie den
Anweisungen, um die Verbindung abzuschlieRen.

- ". Scannen Sie den

S g e Spvea -ty

Soims  Meoms Wht ket | o ) commat wcmn for

Hinweis:

« Eswird nur WLAN mit 2,4 GHz unterstiitzt.

« Die Version der App wurde méglicherweise aktualisiert. Befolgen Sie bitte die
Anweisungen zur aktuellen App-Version.
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3. WLAN zuriicksetzen

Gleichzeitig driicken und halten Sie die {3 und{ Taste bis Sie eine
Sprachmeldung héren, "Warten auf Netzwerkkonfiguration". Sobald die
WLAN-Anzeige langsam blinkt, wurde das WLAN erfolgreich zuriickgesetzt.

WLAN-Anzeiger

« Langsam blinkend: Wartet auf
Verbindung

« Schnell blinkend: Verbindung wird
hergestellt

+ An: WLAN verbunden

Hinweis: Wenn |hr Telefon keine erfolgreiche Verbindung mit dem Roboter
herstellen kann, setzen Sie das WLAN zuriick und fligen Sie das Gerat erneut
hinzu.

Gebrauchsanleitung

1. Einschalten/Ausschalten

Driicken und halten Sie die Taste () 3 Sekunden lang um den Roboter
anzuschalten. Sobald die Betriebsanzeige standig weil® leuchtet, befindet
sich der Roboter im Standby-Modus. Um den Roboter auszuschalten,
driicken und halten Sie die Taste () 3 Sekunden lang gedriickt, wéhrend der
Roboter stillsteht. Durch das Ausschalten des Roboters wird die aktuelle
Reinigungsaufgabe beendet.

2. Mit der Reinigung beginnen

Driicken Sie die Taste () kurz, um den Roboter einzuschalten. Nach dem
Einschalten legt der Roboter eine genaue Route fest, reinigt methodisch
entlang der Kanten und Wande und reinigt abschliefend jeden Raum in einem
S-formigen Muster, um eine griindliche Arbeit zu gewahrleisten.

==
)| )
C ¢
| D
C i

Hinweis:

« Vergewissern Sie sich vor einer Reinigungsaufgabe, dass der Staubsauger-Wischer
vollsténdig aufgeladen ist und von der Ladestation losfahrt. Bewegen Sie die.

« Falls der Akkustand zu niedrig ist, wird der Roboter automatisch zum Laden zur
Ladestation zuriickkehren. Er wird unvollendete Reinigungsaufgaben fortsetzen, nachdem
der entsprechende Ladestand erreicht ist. (das Fortsetzen des Reinigungsmodus muss
zuvor auf der APP aktiviert werden).

3. Reinigungsmodus

In der Mi Home/Xiaomi Home-App sind vier Reinigungsmodi verfligbar: Leise,
Standard, Stark und Turbo. Voreingestellt ist der Standardmodus.

4. Pausiert/Energiesparmodus

Pausiert: Driicken Sie eine beliebige Taste, um den Roboter wahrend der
Reinigung zu pausieren.

Energiesparmodus: Der Roboter geht nach 10 Minuten Inaktivitdt automatisch
in den Energiesparmodus. Dabei werden die Betriebs- und Ladeanzeige
ausgeschaltet. Um den Roboter aufzuwecken, driicken Sie eine beliebige Taste.
Hinweis:

« Wenn das Gerat ldnger als 12 Stunden im Ruhemodus ist, schaltet es sich automatisch aus.

» Wenn der Roboter sich im Pause-Modus befindet, wird die aktuelle Reinigungsaufgabe
beendet, wenn Sie ihn auf die Ladestation setzen.

5. Nicht-Storen-Modus

Der Nicht-Stéren-Modus verhindert, dass der Roboter automatisch
Reinigungsaufgaben startet, und die Betriebsanzeige bleibt ausgeschaltet.
Sie kdnnen den Nicht-Stéren-Modus in der App aktivieren oder die Stunden
fir den Modus @ndern. (Der Modus ist standardmaRig von 22:00 bis 08:00 Uhr
aktiviert.)
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Gebrauchsanleitung

6. Zielreinigungsmodus

Wenn sich der Roboter im Standby-Modus oder im Pause-Modus befindet,
halten Sie die Taste (] 3 Sekunden lang gedriickt, um den Zielreinigungs-
Modus zu starten. In diesem Modus wird eine quadratische Flache von 1,5 X
1,5 Metern direkt um den Roboter herum gereinigt. Wenn die Zielreinigung
beendet ist, kehrt der Roboter automatisch an seinen urspriinglichen Standort
zurilick und schaltet sich ab.

L 1.5 Metern J
[ i

1.5 Metern @

Hinweis: Die Aktivierung der Zielreinigungsmodus beendet die aktuelle
Reinigungsaufgabe des Roboters.
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7. Geplantes Reinigen

Sie kdnnen die Reinigungszeiten automatisch mit der Mi Home/Xiaomi Home-
App planen. Der Roboter wird zu der geplanten Zeiten automatisch mit der
Reinigung anfangen und nach ausgefiihrter Reinigung wieder zur Ladung an
die Ladestation zuriickkehren.

8. Weitere APP-Funktionen

Die App kann zur Einrichtung erweiterter Funktionen verwendet werden,
wie beispielsweise zur Reinigung ausgewahlter Rdume, Zonenreinigung,
Sperrgebiete/virtuelle Wand usw.

Hinweis:

« Folgen Sie den Anweisungen auf der APP-Schnittstelle, um weitere Funktionen zu nutzen.

« Die App-Version kdnnte aktualisiert worden sein. Bitte folgen Sie den Anweisungen
entsprechend der aktuellen App-Version.

Gebrauchsanleitung

9. Verwenden der Wischfunktion
Zur Erzielung eines besseren Reinigungseffekts, wird empfohlen, alle Boden
mindestens dreimal vor der ersten Mopp-Reinigung zu saugen.

1) Befeuchten Sie das Wischer-Pad und wringen Sie iiberschiissiges Wasser
aus. Schieben Sie das Wischer-Pad ganz in den Schlitz des Wassertanks, bis es
sicher an seinem Platz ist.

2) Offnen Sie den Wassertankdeckel, fiillen Sie den Tank mit Wasser und
verschlieRen Sie den Deckel sicher.

47
Hinweis: Verwenden Sie keine Reinigung- oder Desinfektionsmittel.

3) Richten Sie das Wischmodul wie durch den Pfeil angezeigt aus, und schieben
Sie es dann in die Riickseite des Roboters, bis es einrastet. Driicken Sie die
Taste O oder verwenden Sie die App Mi Home/Xiaomi Home, um mit der
Reinigung zu beginnen.

Hinweis:
« Die Verwendung der Wischfunktion auf Teppichen wird nicht empfohlen.
+ Verwenden Sie die App, um den Wasserfluss wie benétigt einzustellen.

4) Driicken Sie die beide Clips auf der Seite nach innen, und schieben Sie den
Wassertank zurlick, um ihn vom Roboter abzutrennen.

Hinweis: Wenn der Roboter geladen oder nicht verwendet wird, entfernen Sie das
Wischmodul, gieRen Sie das gesamte restliche Wasser aus dem Tank aus und reinigen Sie
das Wisch-Pad, um Schimmelbildung oder verweilende Geriiche zu vermeiden.
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Regelmalige Wartung

Staubbehalter und Filter reinigen

1. Offnen Sie den Deckel des Roboters und driicken Sie dann den
Staubbehalter-Clip ein, um das Staubfach zu entfernen.
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3. Entnehmen Sie den Filter, wiederholt ausspiilen und auf den Fliterrahmen
klopfen, um so viel Schmutz wie méglich zu entfernen.

Hinweis: Den Filter nicht mit einer Biirste oder Finger reinigen.

4. Spiilen Sie den Staubbehalter aus und filtern Sie ihn mit Wasser, bis er

sauber ist. Trocknen Sie den Filter griindlich, bevor Sie ihn erneut installieren.

Hinweis:

+ Zur Reinigung des Filters darf nur sauberes Wasser verwendet werden. Verwenden Sie
kein Reinigungsmittel.

« Der Filter muss vor der Benutzung vollsténdig trocken sein.

Regelmalige Wartung

Reinigen Sie das Wischmodul

1. Driicken Sie die Freigabetaste des Wischmoduls nach innen und ziehen Sie
das Modul heraus. Ziehen Sie den Wischlappen vom Wischmodul ab.

2. Entleeren Sie das Restwasser aus dem Wassertank und lassen Sie ihn an der
Luft trocknen.

Hinweis: Setzen Sie den Tank keiner direkten Sonneneinstrahlung aus.

3. Die Wischlappen ausschlieflich mit Wasser reinigen und vor Reinstallieren
an der Luft trocknen lassen.

Hinweis:

« Nehmen Sie den Wischlappen vor der Reinigung aus dem Wischmodul heraus und stellen
Sie sicher, dass das Schmutzwasser nicht in den Wasserauslass zuriickflieft, um eine
Verstopfung zu vermeiden.

« Fiir optimale Performanz wird empfohlen, das Wischer-Pad jede 3 bis 6 Monaten
auszutauschen.

4. Falls eine langsamer Wasserdurchfluss auftritt bzw.das Wasservolumen nicht
gut verteilt ist, reinigen Sie das Luftloch in der Abdeckung des Wassertanks.

35



Regelmalige Wartung

Blirste reinigen

Driicken Sie die Clips zusammen, um die Biirstenabdeckung zu entfernen.
Heben Sie dann die Biirste aus dem Roboter heraus.

Ziehen Sie die Biirstenabdeckungen wie in der Abbildung gezeigt
heraus. Verwenden Sie das mitgelieferte Reinigungswerkzeug, um die
auf der Biirste verfangenen Haare zu entfernen.

Hinweis: Falls eine groRe Menge an Haaren auf der Biirste vorhanden ist
oder sich Haare verfangen haben, entfernen Sie diese vorsichtig, um eine
Beschadigung der Hauptbiirste zu vermeiden.
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Seitenbiirste reinigen

Ziehen Sie die Seitenblirste aus und benutzen Sie die eingeschlossene
Reinigungstool, um die Haare auf der Biirste zu entfernen.

Das Hauptrand und das omnidirektionale Rad reinigen

Hinweis: Verwenden Sie Werkzeuge wie z.B. einen kleinen Schraubendreher,
usw.., um die Reifen von der Achse zu trennen.

Regelmalige Wartung

Hinweis: Bitte verwenden Sie zur Reinigung ein trockenes Geschirrtuch, da der Roboter und das innere der Ladestation empfindliche Komponenten enthalten. Verwenden Sie keine nassen
Spiltiicher, um durch Wasser verursachte Schaden zu vermeiden.

Reinigen Sie den LDS Lasersensor/ Reinigen Sie High Precision 3D Reinigen Sie die Kontakte der Ladestation
Kantensensor

Neustart des Roboter

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder sich nicht mehr ausschalten ldsst, halten Sie die Taste

() 10 Sekunden lang gedriickt, um eine Zwangsabschaltung durchzufiihren. Driicken und halten Sie dann die
Taste U3 Sekunden lang, um den Roboter wieder einzuschalten.

Akku

Der Roboter enthalt einen Hochleistungs-Lithium-lonen-Akku. Bitte stellen Sie sicher, dass dieser bei taglicher
Nutzung gut geladen ist, um die optimale Akkuleistung beizubehalten.Wenn der Roboter ldngere Zeit nicht
benutzt wird, schalten Sie ihn aus und stellen Sie ihn weg. Um Schaden durch Tiefentladung zu vermeiden, sollte
der Roboter mindestens einmal je drei Monate aufgeladen werden.
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FAQ

FAQ

Problemtyp

Losung

Roboter lasst sich nicht
einschalten

Der Akkustand ist niedrig. Laden Sie den Roboter an der Ladestation auf und versuchen Sie es dann erneut.
Die Umgebungstemperatur ist zu niedrig (unter 0 ° C) oder zu hoch (liber 40 ° C). Die Betriebstemperatur Des Roboter liegt
zwischen 0° Cund 40° C.

Problemtyp

Losung

Roboter l&dt sich nicht auf

Die Ladestation erhalt keinen Strom. Bitte stellen Sie sicher, dass beide Spitzen des Stromkabels korrekt eingesteckt sind.
Schlechter Kontakt. Reinigen Sie die Ladekontakte der Ladestation und des Roboters.

Verbraucht das Belassen des Roboters auf
der Ladestation Strom, wenn er bereits
aufgeladen ist?

Das Belassen des Roboters auf der Ladestation nach dem Ladevorgang verbraucht nur sehr wenig Strom und trégt zur
Aufrechterhaltung einer optimalen Akkuleistung bei.

Roboter kehrt nicht zur
Ladestation zuriick

Es gibt zu viele Hindernisse um die Ladestation herum. Stellen Sie die Ladestation in einer offeneren Umgebung.
Bitte reinigen Sie den Signalbereich der Ladestation.

Roboter arbeitet nicht
einwandfrei

Schalten Sie den Roboter aus und dann wieder an.

Roboter gibt ein merkwiirdiges
Gerdusch ab

Ein Fremdkorper konnte sich in der Hauptbiirste, Seitenbiirste oder einem der Rader verfangen haben. Schalten Sie den Roboter
aus und entfernen Sie eventuell vorhandenen Schmutz.

Aus dem Wisch-Modul kommt kein oder
nur sehr wenig Wasser heraus

Vergewissern Sie sich, dass der Wassertank mit Wasser gefiillt ist, und reinigen Sie das Wischer-Pad, falls erforderlich.
Reinigen Sie den Mopp, wenn er schmutzig wird.

Vergewissern Sie sich, dass der Wischlappen entsprechend Gebrauchsanleitung korrekt angebracht ist.

Das Luftloch auf dem Wassertank reinigen.

Der Roboter reinigt nicht mehr
wirksam, oder er hinterlasst
Staub

Der Staubbehalter ist voll. Bitte leeren Sie ihn.
Der Filter ist verstopft. Bitte reinigen Sie ihn.
Ein Fremdkdorper hat sich in der Hauptbiirste verfangen. Bitte reinigen Sie diese.

Der Roboter nimmt die Reinigung nach
dem Aufladen nicht wieder auf

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter sich nicht im Nicht-Stéren-Modus befindet, denn dieser verhindert eine
Fortsetzung der Reinigung.

Der Roboter setzt die Reinigung nicht automatisch fort, wenn er manuell aufgeladen oder auf der Ladestation gestellt
wird.

Roboter kann nicht mit dem
WLAN verbinden

Es besteht ein Problem mit der WLAN-Verbindung. Setzen Sie das WLAN zuriick und laden Sie die neuste Version der Mi Home/
Xiaomi Home-App herunter. Versuchen Sie dann erneut, eine Verbindung herzustellen.

Die Standortberechtigung ist nicht aktiviert. Bitte stellen Sie sicher, dass die Standortberechtigung auf der Mi Home/Xiaomi
Home-App gedffnet ist.

Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass der Roboter sich in einem Bereich mit gutem WLAN-Empfang befindet.
WLAN mit 5 GHz wird nicht unterstiitzt. Bitte stellen Sie sicher, dass Ihr Roboter mit einem 2,4 GHz WLAN verbunden ist.

Der Benutzername oder das Kennwort des WLAN ist falsch. Bitte stellen Sie die korrekte Eingabe des Benutzernamens und
Kennworts sicher.

Der Roboter kehrt nicht zur Ladestation
zurlick, nachdem er versetzt wurde

Das Versetzen des Roboters kann dazu fiihren, dass er sich selbst neu positioniert oder seine Umgebung neu kartiert.
Wenn der Roboter zu weit von der Ladestation entfernt ist, kann er moglicherweise nicht automatisch von selbst
zurilickkehren. In diesem Fall miissen Sie den Roboter manuell auf der Ladestation platzieren.

Der Roboter flihrt die geplante
Reinigung nicht aus

Der Akkustand ist niedrig. Die geplanten Reinigungsvorgange werden erst nach Aufladen des Geréts durchgefiihrt.
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Spezifikationen

Roboter Ladestation
Modell RLS5L Modell RCSO
Batterie 5200 mAh(Nennkapazitit der Batterie) Nenneingang 100-240V ~50/60 Hz 0,5 A
WLAN-Verbingung Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz Nennausgang 19,8V=1A
Nennspannung 14,4V = Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerat einen

Abstand von mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem
Korper des Benutzers einhalten.

Bemessungsleistung | 46 W

Betriebsfrequenz 2400-2483,5 MHz

Maximale < 20dBm
Ausgangsleistung

WEEE-Informationen

Alle mit diesem Symbol gekennzeichneten Produkte sind Elektroschrott und Elektrogerate (WEEE entsprechend EU-Richtlinie 2012/19/EU) und diirfen
nicht mit unsortiertem Haushaltsmiill vermischt werden. Schiitzen Sie stattdessen lhre Mitmenschen und die Umwelt, indem Sie Ihre zu entsorgenden
E Gerate an eine daflir vorgesehene, von der Regierung oder einer lokalen Behorde eingerichtete Sammelstelle zum Recycling von Elektroschrott und
Elektrogerdten bringen. Eine ordnungsgemaRe Entsorgung und Recycling helfen, negative Auswirkungen auf die Gesundheit von Umwelt und Menschen zu
BN \crmeiden. Wenden Sie sich bitte an den Installateur oder lokale Behérden, um Informationen zum Standort und den allgemeinen Geschéftsbedingungen
solcher Sammelstellen zu erhalten.
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Informations sur la sécurité

Restrictions d’
utilisation

Ce produit peut étre utilisé par des enfants d’au moins 8 ans (inclus) et des
personnes atteintes de déficiences physiques, sensorielles ou intellectuelles, ou
possédant des connaissances ou une expérience limitées, a condition qu'ils soient
sous la surveillance d’un adulte ou d’un tuteur légal afin d’assurer une utilisation
siire et d’éviter tout risque d’accident. Les enfants ne doivent pas effectuer le
nettoyage et l'entretien sans surveillance.

Les enfants ne doivent pas jouer avec ce produit. Pendant le nettoyage, assurez-
vous que les enfants et les animaux de compagnie sont maintenus a une distance
de sécurité par rapport au robot aspirateur laveur.

Ce produit est uniquement destiné au nettoyage des sols dans un environnement
domestique. Ne l'utilisez pas a U'extérieur, sur des surfaces autres que des sols ou
dans un environnement commercial ou industriel.

N’utilisez pas le robot dans une zone située au-dessus du niveau du sol sans
barriere de protection.

N’utilisez pas le robot dans des environnements ou la température ambiante
est supérieure a 40° C ou inférieure a 0° C, ni sur un sol avec des liquides ou des
substances collantes.

Retirez tous les cables sur le sol avant d’utiliser le robot pour éviter gu’il ne
s’'emmeéle dedans pendant le nettoyage.

Retirez tous les objets fragiles ou de petite taille sur le sol afin d’éviter que le robot
les percute ou les endommage.

Maintenez vos cheveux, vos doigts et les autres parties de votre corps éloignés de
I'orifice d’aspiration du robot.
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Informations sur la sécurité

Restrictions d’
utilisation

42

Conservez |'outil de nettoyage de brosse hors de la portée des enfants.

Ne mettez pas d’enfants, d’animaux ou d’objets sur le robot, qu’il soit a l'arrét ou en
mouvement.

N’utilisez pas le robot pour nettoyer des substances briilantes.

N’aspirez pas d’objets durs ou tranchants.

Assurez-vous que le robot est éteint et que le socle de charge est débranché avant
d’effectuer le nettoyage ou l‘entretien.

Ne nettoyez aucune partie de ce produit avec un chiffon humide ou un liquide.
Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions du Mode d’emploi. Les
utilisateurs sont responsables des pertes ou dommages découlant d’une mauvaise
utilisation de ce produit.

Informations sur la sécurité

Batteries et charge

N’utilisez pas de batterie, de chargeur ou de socle de charge tiers. N'utiliser que
'unité d’approvisionnement RCSO.

N’essayez pas de démonter, réparer ou modifier vous-méme la batterie ou le socle
de charge.

Ne placez pas le socle de charge pres d’une source de chaleur.

N’utilisez pas de chiffon humide, ni vos mains mouillées, pour essuyer ou nettoyer
les contacts de charge du socle.

Ne jetez pas vos batteries usagées de fagon incorrecte. Les batteries inutiles
doivent étre jetées aux centres de recyclage appropriés.

Si le cordon d’alimentation est endommagé ou rompu, cessez immédiatement de
l'utiliser et contactez le service aprés-vente.

Dans la mesure du possible, assurez-vous que le robot est éteint lorsque vous le
transportez et rangez-le dans son emballage d’origine.

Sivous ne prévoyez pas d’utiliser le robot pendant une période prolongée, chargez-
le completement, éteignez-le, puis entreposez-le dans un endroit frais et sec.
Rechargez le robot au moins une fois tous les 3 mois pour éviter un déchargement
excessif de la batterie.

Ce produit contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que par des
techniciens qualifiés ou par le service apres-vente.

Con la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dichiara che 'apparecchiatura radio di tipo RLS5L & conforme alla Direttiva
2014/53/UE. Il testo completo della dichiarazione di conformita UE é disponibile al seguente indirizzo Internet:

www.dreame-technology.com
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Présentation du produit

Accessoires

ﬁ@

Socle de charge Outil de nettoyage Cordon d’alimentation

g

Réservoir d’eau Serpilliere Brosse latérale

Note : Les illustrations de ce manuel sont fournies a titre de référence uniquement, veuillez vous référer au produit pour l'aspect réel.
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Présentation du produit

Robot

C
J

)

Dl

)

C

Bouton Nettoyage Concentré
« Appuyez brievement pour lancer le mode Spot Clean (nettoyage
concentré)

Bouton d’alimentation/nettoyage

« Maintenir le bouton enfoncé pendant 3 secondes

« Nettoyer : appuyer pour commencer le nettoyage une fois que le
robot est mis sous tension

Indicateur d’état

« Blanc: nettoyage en cours ou terminé
« Clignotant orange : erreur

Bouton de socle
« Appuyer pour renvoyer le robot au socle de charge

Couvercle
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Présentation du produit

Robot Capteur de chute

— Bouton de réinitialisation T
« Appuyez pendant 3 secondes pour
rétablir les paramétres d’ usine

Contacts de charge o

Indicateur de Wi-Fi Brosse latérale o

—

o Brosse principale

Capteur de chute o o Capteur de chute

eunwaa]
g
g
=
TI7IIirn
[
W=

o Outil de nettoyage Roues principales o

o Attaches de sécurité
o Sortie d’air/haut-parleur de la brosse

Capteurs du robot

0

Capteur laser LDS

Capteur de bord
Tampon anti-collision

]

High Precision 3D

(Capteur 3D d'évitement d'obstacles)
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Wo Roue multi-directionnelle
o Contacts de charge

Présentation du produit
Poubelle

o Attache de la poubelle

o Couvercle de la poubelle

o Filtre

Socle de charge

o Zone de signalisation

— Port d'alimentation

o Contacts de charge

Module de nettoyage

° Arrivée d'eau

o Réservoir d'eau

o Clip de déverrouillage du réservoir d'eau
Serpilliére

Zone de raccordement
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Nettoyage domestique

Rangez les fils répandus sur le sol (y compris le cable d'alimentation du support
de charge), les chiffons, les pantoufles, les jouets pour enfants, etc., pour
améliorer |'efficacité du travail de votre robot.

D00

v

Ouvrez la porte de la piéce a nettoyer, et rangez les meubles dans un endroit
approprié pour faire plus de place.
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Veuillez utiliser des cl6tures physiques pour éviter les zones suspendues ou
basses avant le nettoyage afin d'assurer la sécurité et le bon fonctionnement du
robot.

Lo

Pour éviter que le robot ne reconnaisse pas la zone a nettoyer, ne restez pas
devant le robot, sur le palier, dans le couloir ou dans les endroits étroits.

Préparation avant utilisation

1. Enlever le film de protection

2. Installer la brosse latérale

Remarque: Lors de l'installation, la brosse latérale est en place lorsque vous

entendez un déclic.

3. Placez la station de recharge sur un sol plat contre le mur
et branchez ['alimentation

Remarque:

Assurez-vous qu'il y a une distance de 0,5 métre ou plus de chaque cété de la station de

recharge, et une distance de plus de 1,5 métre devant celle-ci.

Pour vous assurer que vous pouvez bien vous connecter au robot avec votre téléphone,

assurez-vous que le robot et la station de recharge sont a portée du Wi-Fi.

+ Ne placez pas |a station de recharge dans un endroit directement exposé aux rayons du
soleil ou d"autres objets pourraient bloquer sa zone de signalisation, car cela pourrait
empécher le robot de retourner a la station de recharge.

4. Placez le robot sur le quai de chargement pour le
recharger. Le robot va s'allumer alors automatiquement et
se rechargera

&2

N 7 . . .
I a O lIndicateur du niveau de batterie
« Blanc: niveau de batterie au-dessus de 15 %
« Orange : niveau de batterie en dessous de 15 %

Remarque:

« Il est recommandé de le charger pleinement avant la premiére utilisation.

« Lors du chargement, il n'est pas recommandé d'installer le module de nettoyage pour
éviter que la vadrouille mouillée n'endommage le sol.

49



Connexion avec ’application Mi Home/Xiaomi Home

Ce produit fonctionne avec l'application Mi Home/Xiaomi Home*.

1. Téléchargez l'application Mi Home/Xiaomi Home

Scannez le code QR pour télécharger et installer 'application. Vous serez
redirigé vers la page de configuration si l'application est déja installée. Sinon,
recherchez « Mi Home/Xiaomi Home » dans |'App Store pour la télécharger et
l'installer.

2. Ajouter un appareil
Ouvrez 'application Mi Home / Xiaomi Home, et appuyez sur "@ " en haut a

neAan

droite. Puis appuyez sur " =" en haut a droite. Scannez le code QR, ajoutez
"Dreame Bot L10 Pro" et suivez les instructions pour terminer la connexion.

oooooo” home: » °
L e S

S g e Spvea -ty

Soims  Meoms Wht ket | o ) commat wcmn for

Remarque:

« Seul le Wi-Fi 2,4GHz est pris en charge.

« laversion de l'application pourrait avoir été mise a jour. Suivez les instructions basées sur
la version actuelle de I'application.

50

3. Réinitialiser le Wi-Fi

Maintenez simultanément les touches {3 et {renfoncées jusqu’a ce que vous
entendiez le message « En attente de la configuration réseau ». Lorsque le

voyant du Wi-Fi clignote lentement, alors le Wi-Fi a été réinitialiséavec succes.

Indicateur de Wi-Fi

« Clignote lentement : connexion a
suivre

« Clignote rapidement : connexion
en cours

« Allumé : Wi-Fi connecté

Remarque : lorsque votre téléphone ne parvient pas a se connecter au robot,
réinitialisez le Wi-Fi et ajoutez a nouveau l'appareil.

Mode d’utilisation

1. Allumer/éteindre

Appuyez sur le bouton O et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour
allumer le robot. Lorsque le voyant d’alimentation devient blanc, le robot est
en mode veille. Pour éteindre le robot, appuyez sur le bouton (U pendant 3
secondes lorsque le robot est a |'arrét. La mise hors tension du robot mettra fin
a latache de nettoyage en cours.

2. Commencer le nettoyage

Appuyez brievement sur le bouton () pour mettre le robot en marche. Une
fois activé, le robot tracera un itinéraire précis, nettoiera méthodiquement les
bords et les murs, puis terminera en nettoyant chaque piéce en forme de S
pour assurer un travail minutieux.

Remarque:

« Avant une tache de nettoyage, assurez-vous que le robot aspirateur laveur est
complétement chargé et démarre a partir du socle de charge. Ne déplacez
pas le socle de charge pendant que le robot aspirateur laveur effectue un
nettoyage.

« Sila batterie est trop faible, le robot retournera automatiquement a la
station de recharge pour se recharger. Il reprendra les taches de nettoyage
non terminées aprés avoir été rechargé a la puissance appropriée. (Le mode
"Reprendre le nettoyage" doit s'ouvrir a l'avance sur I'APP).

3. Mode nettoyage

Quatre modes de nettoyage sont disponibles sur 'application Mi Home/
Xiaomi Home : silencieux, standard, fort et turbo. Le mode Standard est défini
par défaut.

4. Pause/Mode Veille

Appuyez sur n’importe quel bouton pour suspendre le nettoyage du robot.
Mode veille: Le robot passera automatiquement en mode Veille apres

10 minutes dinactivité, puis les voyants dalimentation et de charge séteindront.
Pour réveiller le robot,, appuyez sur n’importe quel bouton.

Remarque:

« Le robot s'éteint automatiquement s'il reste en mode veille pendant plus de 12 heures.

« Lorsque le robot est en pause, vous mettrez fin au nettoyage en cours si vous le replacez
sur le socle de charge.

5. Mode Ne pas déranger

En mode Ne pas déranger, le robot ne peut pas commencer automatiquement
une tache de nettoyage et le voyant d’alimentation reste éteint. Vous pouvez
activer le mode Ne pas déranger ou modifier les heures d’activation via
l'application. (Le mode est activé, par défaut, de 22h00 a 08h00.)

Remarque:

« Les nettoyages programmeés seront toujours effectués lors de la période DND.
« Lerobot continuera de nettoyer une fois cette période terminée.

51



Mode d’utilisation

6. Mode Nettoyage Concentré

Lorsque le robot est en pause ou en mode veille, appuyez sur le bouton {3
pendant 3 secondes pour activer le mode Nettoyage Concentré. Dans ce mode,
il nettoiera une surface carrée (1,5 x 1,5 m) autour de lui. Une fois le nettoyage
ponctuel terminé, le robot retourna automatiquement a sa position initiale et
s’éteindra.

15m

15m @

v

Remarque : L'activation du mode Nettoyage Concentré mettra fin au nettoyage en cours du
robot.
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7. Nettoyage programmé

Vous pouvez programmer des horaires de nettoyage via l'application Mi Home/
Xiaomi Home. Le robot commencera automatiquement le nettoyage a 'heure
définie, puis il retournera au socle de charge une fois qu’il aura terminé.

8. Plus de fonctionnalités concernant ['APP

L'application peut étre utilisée pour mettre en place des fonctions avancées
telles que le nettoyage d'une piéce sélectionnée, le nettoyage d'une zone,
l'interdiction d'approcher une zone/mur virtuel, etc.

Remarque:

« Suivez les instructions sur l'interface de I'APP pour utiliser plus de fonctions.

« Laversion de l'application pourrait avoir été mise a jour, veuillez suivre les instructions de
la version actuelle de l'application.

Mode d'utilisation

9. Utilisation de la fonction de nettoyage

Il est recommandé de passer |'aspirateur au moins trois fois sur tous les sols
avant la premiére session de nettoyage afin d'obtenir un meilleur effet de
nettoyage.

1) Humidifiez la serpilliére et essorez 'excés d’eau. Faites complétement glisser
la serpilliere dans 'emplacement sur le réservoir d’eau de maniére a bien la
fixer.

2) Ouvrez le couvercle du réservoir d'eau, remplissez le réservoir avec de 'eau,
puis fermez bien le couvercle.

&I
Remarque : N'utilisez pas de produits de nettoyage ou de désinfectants.

3) Alignez le module de nettoyage en suivant la fleche, puis faites-le glisser
al'arriére du robot jusqu’a ce que vous entendiez le déclic. Appuyez sur le
bouton O ou utilisez 'application Mi Home/Xiaomi Home pour commencer le
nettoyage.

~

Cliqueter :,,

"/u\

Cliqueter

Remarque:
« Il n'est pas recommandé d'utiliser la fonction de nettoyage sur les tapis.
. Utilisez |'application pour ajuster le débit d'eau selon vos besoins.

4) Appuyez sur les deux clips latéraux vers l'intérieur et faites glisser le réservoir
d'eau vers l'arriére pour le séparer du robot.

Remarque : Lorsque le robot est en train de se charger ou n’est pas en cours d’utilisation,
retirez le module de nettoyage, videz toute ['eau restante du réservoir et nettoyez la
serpilliére pour éviter toute moisissure ou odeur persistante.
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Maintenance de routine

Nettoyez le bac a poussiére et le filtre

1. Ouvrez le couvercle du robot , puis pincez les clips du bac a poussiere pour
le retirer.
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3. Retirez lefiltre, rincez-le plusieurs fois et tapez sur le cadre de flitre pour
enlever le plus de saleté possible.

Remarque : N’essayez pas de nettoyer le filtre avec une brosse ou vos doigts.

4. Rincez la poubelle (bac a poussiére) et le filtre avec de |'eau jusqu'a ce qu'ils
soient propres. Séchez bien le filtre avant de le réinstaller.

A

Remarque:
« Utilisez uniquement de l'eau propre pour nettoyer le filtre. N'utilisez pas de détergent.
« Lefiltre doit &tre parfaitement sec avant d’étre utilisé.

Maintenance de routine

Nettoyez le module de nettoyage

1. Appuyez sur les deux clips de dégagement situés du c6té du réservoir d'eau,
retirez le module de lavage et retirez le tampon de lavage du module de
lavage.

Remarque : Ne pas exposer le réservoir directement au soleil.

3. Nettoyez la serpilliere, puis séchez-la

Remarque:

« Retirez la serpilliére du module de lavage avant de la nettoyer et assurez-vous que |'eau
sale ne retourne pas vers la sortie d'eau afin d'éviter tout colmatage.

« Pour obtenir des performances optimales, il est recommandé de remplacer la serpilliére
toutes les 3 a 6 mois.

4. Sivous remarquez que l'eau coule lentement ou que le volume n'est pas
bien réparti, veuillez nettoyer le trou d'aération dans le couvercle du réservoir
d'eau.
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Maintenance de routine

Nettoyez la brosse principale

Appuyez sur les clips de protection de la brosse vers l'intérieur pour retirer la
protection de la brosse et faites sortir la brosse du robot.

Sortez les protections de la brosse comme indiqué sur le schéma.
Utilisez |'outil de nettoyage fourni pour enlever les poils coincés sur
la brosse.

Remarque : S'ily a une grande quantité de poils ou si des poils sont
étroitement enchevétrés, retirez-les avec précaution pour éviter
d'endommager la brosse principale.

56

Nettoyer la brosse latérale

Sortez les brosses latérales et utilisez ['outil de nettoyage fourni pour
retirer les poils emmélés sur la brosse.

Nettoyez la roue principale et la roue multi-directionnelle

Remarque : Utilisez des outils tels qu'un petit tournevis, etc. pour séparer |'axe

et le pneu.

Maintenance de routine

Remarque : Veuillez utiliser un torchon sec pour le nettoyage, car le robot et la station de chargement intérieure possédent des éléments sensibles. N'utilisez pas de torchon humide pour éviter les
dommages causés par |'eau.

Nettoyez le contact de charge

Nettoyez la 3D de haute précision

Nettoyez le capteur laser LDS / capteur
de bord

Redémarrage du robot

Si le robot ne répond plus ou s’il est impossible de I'éteindre, appuyez sur le bouton (D) pendant 10 secondes
pour forcer la mise hors tension. Aprés cela, appuyez sur le bouton (1) pendant 3 secondes pour rallumer le
robot.

Batterie

Le robot contient une batterie lithium-ion haute performance. Veuillez vous assurer qu’il reste bien chargé
pendant l'utilisation quotidienne pour garantir une performance optimale de la batterie.Si le robot n’est pas
utilisé pendant une longue période, éteignez-le et rangez-le. Afin qu’il ne soit pas endommagé en raison d’une
décharge excessive, le robot doit étre rechargé au moins une fois tous les trois mois.
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FAQ

FAQ

Type de probléme

Solution

Le robot ne s’allume pas

Le niveau de batterie est faible. Rechargez le robot a 'aide du socle de charge, puis réessayez.
La température ambiante est trop basse (inférieure a 0 ° C) ou trop élevée (supérieure a 40 ° C). La température de
fonctionnement du robot est comprise entre 0° C et 40 ° C.

Type de probléme

Solution

Le robot ne se charge pas

Le socle de charge n’est pas alimenté. Veuillez vérifier que les deux extrémités du cordon d’alimentation sont bien branchées.
Probléme de contact. Nettoyez les contacts de charge du socle de charge et du robot.

Est-ce que de |'énergie continue d'étre
consommée lorsque je laisse le robot sur le
socle de charge tandis qu'il est déja chargé ?

Laisser le robot sur le socle de charge lorsqu’il est entierement chargé consomme une trés petite quantité d’électricité
et aide a garantir une performance optimale de la batterie.

Le robot ne retourne pas au
socle de charge

Ily a trop d’obstacles autour du socle de charge. Placez le socle de charge dans une zone plus ouverte.
Veuillez nettoyer la zone d’émission de signal du socle.

Le robot ne fonctionne pas
correctement

Eteignez-le robot, puis rallumez-le.

Le robot émet un bruit étrange

Un objet étranger est probablement coincé dans la brosse principale, la brosse latérale ou I'une des roues principales. Arrétez le
robot et enlevez les débris.

Peu d’eau, voire pas du tout ne sort du
module de nettoyage?

Vérifiez que le réservoir d’eau est rempli et nettoyez la serpilliére, le cas échéant.
Nettoyez la serpilliere si elle est sale.

Assurez-vous que la serpilliére est bien installée conformément au mode d’emploi.
Nettoyez le trou d'air du réservoir d'eau.

Le robot ne nettoie plus
correctement ou n’élimine pas
toute la poussiére

Le bac a poussiére est plein. Veuillez le nettoyer.
Le filtre est obstrué. Veuillez le nettoyer.
Un objet étranger est coincé dans la brosse principale. Veuillez la nettoyer.

Le robot ne reprend pas le nettoyage
aprés la charge

Assurez-vous que le robot n’est pas en mode Ne pas déranger, car cela 'empécherait de reprendre le nettoyage.
Le robot ne reprend pas le nettoyage aprés avoir été placé sur le socle de charge ou chargé manuellement.

Le robot ne peut pas se
connecter au Wi-Fi

Un probléme avec la connexion Wi-Fi est survenu. Réinitialisez le Wi-Fi et téléchargez la derniére version de I'application

Mi Home/Xiaomi Home, puis essayez de vous reconnecter.

Le systéme de localisation n'est pas ouvert. Veuillez vous assurer que le systéme de localisation de l'application Mi Home/Xiaomi
Home est ouvert.

Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot est dans une zone offrant une bonne couverture Wi-Fi.

Le Wi-Fi a 5 GHz n'est pas pris en charge. Veuillez vous assurer que votre robot peut se connecter a un signal Wi-Fi 2,4 GHz.

Le nom d'utilisateur ou le mot de passe du Wi-Fi est incorrect. Veuillez vous assurer que le nom d'utilisateur et le mot de passe
saisis sont corrects.

Le robot ne retourne pas au socle de
charge apres avoir été déplacé

Le déplacement du robot peut l'obliger a se repositionner ou a cartographier a nouveau ses environs. Si le robot
est trop éloigné du socle de charge, il ne pourra pas y retourner automatiquement. Vous devrez alors le placer
manuellement sur le socle de charge.

Le robot n’effectue pas le
nettoyage programmé

Le nettoyage programmé ne démarrera pas si le robot n'a pas été rechargé a temps en cas de faible batterie.
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Spécifications

Robot Socle de charge

Modele RLS5L Modale RCSO

Batterie 5200 mAh (Capacité nominale de la batterie) Entrée nominale 100-240V ~50/60 Hz 0,5 A
Connectivité sans fil | Wi-Fi [EEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz Sortie nominale 19,8V=1A

Tension nominale 14,4V =

Dans des conditions normales d’utilisation, une distance d’au moins
20 cm entre 'antenne de cet équipement et le corps de |'utilisateur
Puissance nominale | 46 W doit étre maintenue.

Fréquence de

fonctionnement 2400-2483,5 MHz

Puissance maximale

en sortie <20dBm

Informations DEEE

Tous les produits portant ce symbole deviennent des déchets d’équipements électriques et électroniques (DEEE dans la Directive européenne 2012/19/
UE) qui ne doivent pas étre mélangés aux déchets ménagers non triés. Vous devez contribuer a la protection de l'environnement et de la santé humaine
E en apportant 'équipement usagé a un point de collecte dédié au recyclage des équipements électriques et électroniques, agréé par le gouvernement ou
les autorités locales. Le recyclage et la destruction appropriés permettront d’éviter tout impact potentiellement négatif sur lenvironnement et la santé
BN hyumaine. Contactez l'installateur ou les autorités locales pour obtenir plus d’informations concernant 'emplacement ainsi que les conditions d’utilisation
de ce type de point de collecte.
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Informazioni di sicurezza

Restrizioni per
['utilizzo

Questo prodotto puo essere utilizzato da bambini a partire dagli 8 annidieta e

da persone con handicap fisici, sensoriali e intellettivi oppure con un'esperienza

o conoscenza limitate, sotto la supervisione di un genitore o tutore, al fine di
garantire un funzionamento sicuro ed evitare pericoli. | bambini possono pulire ed
effettuare la manutenzione solo se supervisionati.

Non consentire ai bambini di giocare con questo prodotto. Assicurarsi che bambini
e animali domestici siano a distanza di sicurezza dall'robot mentre € in funzione.

Questo prodotto deve essere usato solo per pulire i pavimenti di casa. Non va
usato all'esterno, su superfici diverse dai pavimenti o in ambito commerciale o
industriale.

Non utilizzare l'robot in un ambiente sospeso sopra il livello del suolo senza una
barriera protettiva.

Non usare |'robot a una temperatura ambiente oltre i 40 ° C o al di sottodi0°Cosu
pavimenti dove sono presenti liquidi o sostanze appiccicose.

Togliere da terra eventuali cavi prima di utilizzare |'robot, per evitare che vengano
tirati durante la pulizia.

Spostare dal pavimento gli oggetti fragili o piccoli per evitare che ['robot li urti e li
danneggi.

Tenere lontani capelli, dita e altre parti del corpo dalla boccola di aspirazione
dell'robot.

Tenere lo strumento per la pulizia della spazzola lontano dalla portata dei bambini.
Non posizionare bambini, animali domestici o nessun altro oggetto in cima

61




Informazioni di sicurezza

Restrizioni per
['utilizzo
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all'robot, sia quando & fermo, sia quando € in movimento.
Non usare l'robot per pulire eventuali sostanze inflammabili.
Non usare |'aspirapolvere su oggetti duri e taglienti.

Accertarsi che ['robot sia spento e che la stazione di ricarica sia scollegata prima di
pulire o effettuare operazioni di manutenzione.

Non pulire nessuna parte del prodotto con panni umidi o liquidi.

Utilizzare il prodotto seguendo le istruzioni fornite nel manuale utente. Gli
utilizzatori sono responsabili di eventuali perdite o danni derivanti dall'uso
improprio dell'apparecchio.

Informazioni di sicurezza

Batterie e Ricarica

Non utilizzare batterie, alimentatori o stazioni di ricarica non originali. Utilizzare
soltanto con ['unita di alimentazione RCSO.

Non tentare di smontare, riparare o modificare la batteria o la stazione di ricarica
da soli.

Non posizionare la stazione di ricarica vicino a fonti di calore.

Non usare panni umidi o mani bagnate per strofinare o pulire i contatti della
stazione di ricarica.

Non smaltire in modo improprio le batterie usate. Smaltire le batterie non piu
necessarie in appositi impianti di riciclaggio.

Se il cavo di alimentazione viene danneggiato o e spezzato, interromperne
immediatamente |'utilizzo e contattare il servizio di assistenza post-vendita.

Accertarsi che l'robot sia spento durante il trasporto e conservarlo nella sua
confezione originale, se possibile.

Se l'robot non viene utilizzato per diverso tempo, ricaricarlo completamente,
quindi spegnerlo e conservarlo in un posto fresco e asciutto. Ricaricare |'robot
almeno una volta ogni 3 mesi per evitare uno scaricamento eccessivo della
batteria.

Questo prodotto contiene batterie che possono essere sostituite soltanto da tecnici
qualificati o dal servizio di assistenza post-vendita.

Par la présente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. déclare que cet équipement radio de type RLS5L est conforme a la Directive

européenne 2014/53/UE. L'intégralité de la déclaration de conformité pour |'UE est disponible a |'adresse suivante:

www.dreame-technology.com
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Presentazione del prodotto

Lista degli accessori

Stazione diricarica Strumento di pulizia Cavo di alimentazione

g

Serbatoio d'acqua Panno di lavaggio Spazzola laterale

Nota: Le immagini di questo manuale sono solo di riferimento, attenersi al dispositivo reale per valutare il suo aspetto.
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Presentazione del prodotto

Dispositivo principale

C
J

)

Dl

)

C

Modalita di Pulizia Macchia
« Premere velocemente per attivare la modalita Pulizia Macchia

Pulsante di accensione/spegnimento/pulizia

« Tenere premuto per 3 secondi per accentere/spegnere

« Premere il pulsante per iniziare a pulire dopo l'accensione del
robot

Indicatore di stato

« Luce bianca fissa: pulizia in corso o completa
« Luce arancione lampeggia: errore

Ritorno in carica
« Premere il pulsante velocemente per attivare il ritorno in ricarica

Coperchio
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Presentazione del prodotto Presentazione del prodotto

Dispositivo principale Sensori di dislivello Raccogli-polvere Modulo di lavaggio
—° Resettare T
« Tenere premuto per 3 secondi Rotella omnidirezionale
per ripristinare le impostazioni di o > (@\ES; oy 3
fabbrica Contatti di ricaricao B (=] o Contatti diricarica > o Ingresso d'acqua

o Pulsante di sblocco del raccogli-polvere

o Coperchio del raccogli-polvere Serbatoio d'acqua

o
Spia Wi-Fi Spazzola lateraleo I N [: \\
. o Spazzola principale

Sensori di dislivelloo o Sensori di dislivello

E

E
q

=]
q

E

E
(LI
[ —]

Ty o Filtro Pulsante di sblocco del
o T serbatoio d'acqua
o Strumento di pulizia Rotelle principalio {;7 ) .
o Pulsante di sblocco ° Panno di lavaggio
o Uscita d'aria/Altoparlante del coperchio della
o ° o Area di attacco

spazzola principale

Stazione diricarica

Sensore del dispositivo principale

) o Areadisegnalazione

— Porta di alimentazione

Sensore laser LDS

o Contatti diricarica

Sensore di bordi
Tampone anti collisioni

° High Precision 3D
(Sensore di prevenzione delle barriere 3D)
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Ordinare l'ambiente domestico

Per migliorare |'efficienza lavorativa del tuo robot, metti via eventuali cavi
sciolti (incluso il cavo di alimentazione della base di ricarica), stracci, pantofole,
giocattoli, ecc.

D00

v

Aprire la porta della zona da pulire e mettere i mobili in posizione ordinata per
lasciare uno spazio sufficiente.
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Preparazione prima dell'uso

1. Rimozione della pellicola protettiva

Prima della pulizia, utilizzare una barriera fisica sul bordo delle scale e del
divano per garantire un funzionamento sicuro e regolare del robot.

2. Installazione delle spazzole laterali

Lo

Per evitare che il robot non riconosca |'area da pulire, non sostare davanti al

robot, alla soglia 0 al corridorio stretto. Nota: Installare la spazzola laterale fino a quando non andra al suo posto

facendo clic.

3. Posizionare la stazione di ricarica contro la parete sul
pavimento piatto e collegare |'alimentazione

>1,5m >0,5m

Nota:

Assicurarsi che non ci sia altri oggetti alla distanza di 0,5 metri su entrambi i lati e 1,5 metri

alla parte anteriore della stazione di ricarica.

Assicurati che il robot e la stazione di ricarica si trovino nella zona coperta da Wi-Fi per

essere certo che il robot si connetta bene al tuo telefono.

+ Non posizionare la stazione di ricarica sotto la luce diretta del sole o dove altri oggetti
potrebbero bloccare il suo segnale, perché questo potrebbe impedire al robot di ritornare
alla stazione diricarica.

4. Posizionare il robot sulla stazione di ricarica. Si accentera
e si ricarichera automaticamente

O Le luci delle spie indicano il

livello della batteria

« Bianco: il livello della batteria &
superiore al 15%

« Arancione: il livello della
batteria & inferiore al 15%

Nota:

« Si consiglia di fare una ricarica completa prima del primo utilizzo.

« Non installare il Serbatoio d'acqua e panno di lavaggio durante la ricarica.lIn modo che
non farlo danneggiare il pavimento.
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Connessione con l'app Mi Home

Questo prodotto é stato inserito nell'app Mi Home e potra essere comandato dall'app Mi Home e collegato con altri prodotti.

1. Scaricare l'app Mi Home

Cercare Mi Home nell'app store o scansionare il codice QR qui sotto per
scaricare e installare l'app Mi Home.

2. Aggiungi dispositivo

Aprire l'app Mi Home e premere " @ " sul lato superiore destro per aggiungere
un dispositivo. Poi premere "= " sull'angolo superiore destro, e scansionare
il codice QR, aggiungere "Dreame Bot L10 Pro" e seguire i comandi per

concludere la connessione.

oooooo” home: » °
L e S

S g e Spvea -ty

P Wt shaad | S0 F Caeean L
Darvors Roems b 5 .-_;. —

Nota:

« La connessione di Wi-Fi & supportato solo dal canale 2,4GHz

« Poiché la versione dell’ app potrebbe essere stata aggiornata, seguire le istruzioni della
versione dell’ app corrente.
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3. Ripristino della connessione Wi-Fi

Aprire la coperchia per vedere la pia Wi-Fi, tenere premuto i pulsanti O3 e (X fi
no a quando non si sente la voce che dice "Attende la configurazione della
rete". Una volta che l'indicatore Wi-Fi lampeggia lentamente, il dispositivo
principale & in modalita della connessione di rete.

Spia Wi-Fi

+ Lampeggia lentamente: attende la
connessione

+ Lampeggia velocemente: si sta
connettendo

« Accesa: Wi-Fi connesso

Nota: Quando il telefono non si connette con successo al robot, fai il reset del
Wi-Fi e aggiungi nuovamente il dispositivo.

Istruzioni utente

1. Accensione/Spegnimento

Premere il pulsante power (O fino a quando la spia non € accessa e il robot sara
in modalita di standby; Premere il pulsante () per 3 secondi quando il robot &
fermo e si spegnera.

2. Awvio pulizia

Premere brevemente il pulsante () per accendere il robot. All'attivazione, il
robot traccera accuratamente un percorso, pulira metodicamente lungo i bordi
e le pareti, e poi finira pulendo ogni stanza secondo uno schema a forma di S
per garantire un lavoro completo.

Nota:

« Prima di un'attivita di pulizia, accertarsi che |'aspirapolvere/lavapavimenti sia
completamente carico e si azioni dalla stazione di ricarica. Non spostare la stazione di
ricarica mentre |'aspirapolvere/lavapavimenti & in fase di pulizia.

« Seillivello della batteria & basso, il robot ritornera automaticamente alla stazione di
ricarica. Riprendera la pulizia interrotta dopo essersi ricaricato appropriatamente. (Il
programma di ripresa della pulizia deve essere attivato prima nell'App)

3. Modalita di pulizia

Nell'app Mi Home sono disponibili quattro modalita di pulizia: Silenziosa,
Standard, Forte e Turbo. La modalita predefinita & quella Standard.

4.Pausa/Risparmio Energetico

Pausa: Premere qualsiasi pulsante per mettere in pausa il robot quando
stapulendo.

Risparmio energetico: Il robot entrera automaticamente in modalita Risparmio
Energetico dopo 10 minuti di inattivita e gli indicatori di alimentazione e
ricarica si spegneranno. Per riattivare il robot, premere un pulsante qualsiasi.

Nota:

« Il robot si spegnera automaticamente se lasciato in modalita riposo per pit di 12 ore
quando non ¢ in ricarica.

« Quando il dispositivo principale & in pausa, |'attivita di pulizia terminera se viene
posizionato sulla stazione di ricarica.

5. Modalita Non Disturbare

La modalita Non Disturbare evita che il robot avvii automaticamente le attivita
di pulizia; l'indicatore di alimentazione resta spento. E possibile attivare la
modalita Non Disturbare oppure modificarne l'orario nell'app. (Il periodo &
stato programmato inizialmente dalle 20:00 allle 08:00.)

71




Istruzioni utente

6. Modalita di Pulizia Macchia

Quando il robot & in modalita di standby o in pausa, tenere premuto il pulsante
T3 per 3 secondi per avviare ila Pulizia Macchia. In questa modalita, verra
pulita un'area quadrata di 1,5 x 1,5 metri tutto intorno al robot. Quando la
pulizia a macchia é stata conclusa, il robot tornera automaticamente alla sua
posizione originaria e si spegnera.

L 1,5 metri N

1,5 metri @

Nota: Avviare la Pulizia Macchia quando il robot € in Pausa terminera questa

pulizia.

72

7. Pulizia programmata

E possibile programmare |'ora per la pulizia nell'app Mi Home. Il robot iniziera
a pulire automaticamente all'orario selezionato e, una volta conclusa la pulizia,
tornera sulla stazione di ricarica per ricaricarsi.

8. Piu funzioni nell'App

L'app puo essere usata per impostare funzioni avanzate come la pulizia di zone
selezionate, pulizia di zone divise, il programmazione di zone e zone proibite/
muri virtuali, ecc.

Nota:

« Segui le istruzioni sull'interfaccia dell'App per utilizzare piti funzioni.

- Laversione dell'app potrebbe essere stata aggiornata e si prega di seguire le istruzioni che
fanno riferimento alla versione corrente.

Istruzioni utente

9. Usare la funzione di lavaggio
Si raccomanda di procedere all’ aspirazione del pavimento almeno tre volte
prima della prima sessione di lavaggio per avere una migliore pulizia.

1) Inumidire il panno di lavaggio e strizzare |'acqua in eccesso. Far scorrere il
panno fino in fondo nel vano del serbatoio d'acqua finché non é saldamente in
posizione.

L )

2) Aprire il coperchio del serbatoio d'acqua e riempire acqua.

Nota: Non utilizzare detergenti o disinfettanti.

3) Installare il serbatoio d'acqua nel disposibivo principale, e farlo scorrere fino
in fondo finché non scatta in posizione con un suono "clic". Premere il pulsante
O oppure utilizzare |'app Mi Home per avviare la pulizia.

Nota:
« Non & raccomandato usare la funzione di lavaggio sui tappeti.
« Usare ' app per regolare il flusso d'acqua a seconda della necessita.

4) Se bisogna togliere il serbatoio d'acqua, premere i pulsanti di sblocco laterali
verso l'interno e tirarlo all'indietro.

Nota: Quando il robot & in fase di ricarica o non & in uso, rimuovere il modulo di lavaggio,
svuotare ['acqua rimasta nel serbatoio e pulire il panno di lavaggio al fine di evitare la
formazione di muffe o odori persistenti.
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Manutenzione quotidiana Manutenzione quotidiana

Pulizia del raccogli-polvere e del filtro 3. Rimuovere il filtro e tamponare leggermente i lati del filtro per rimuovere la Pulizia del modulo di lavaggio

polvere in eccesso. 1. Premere i pulsanti di sblocco laterali del serbatoio, tirare all'indietro il 3. Pulire e far asciugare il panno di lavaggio.

1. Aprire il coperchio del dispositivo principale e rimuovere il raccogli-polvere modulo di lavaggio e rimouvere il panno di lavaggio.

verso l'alto premendo il pulsante di sblocco.

Nota: Non tentare di pulire il filtro con una spazzola o con le dita.

Nota:

« Rimouvere il panno e pulirlo dopo la pulizia per evitare che 'acqua sporca ritorni
nell'uscita d'acqua e causi intasamenti.

’ « Per una efficienza ottimale, si raccomanda di sostituire il panno ogni 3 0 6 mesi.
4. Lavare leggermente sotto acqua corrente il raccogli-poltere eiil filtro e
lasciarli asciugare prima di montarli di nuovo.
2. Aprire il coperchio del raccogli-polvere come indicato dalla freccia e —_—
svuotarlo. A , . o . . . , N e . .
i 2. Svuotare l'acqua rimanente nel serbatoio d'acqua e lasciarlo asciugare 4. Seil volume del flusso d'acqua non € ben distribuito o rallentato si prega di
naturalmente. pulire la bocchetta d'aria sul coperchio del serbatoio.

Nota:

« Utilizzare soltanto acqua pulita per pulire il filtro. Non usare detergenti. . . . .
« Ilfiltro deve essere completamente asciutto prima dell'uso. Nota: Non esporre il serbatoio alla luce diretta del sole.
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Manutenzione quotidiana

Pulizia della spazzola principale

Premere i pulsanti di sblocco laterali della protezione della spazzola principale
e rimuovere la spazzola verso l'alto.

1O T

Rimuovere i coperchi della spazzola come indicato nell'illustrazione.
Usare uno strumento di pulizia per tagliare i capelli aggrovigliati alla
spazzola e il cuscinetto.

e 11111 e

E iy

Nota: se i capelli sono strettamente aggrovigliati alla spazzola non tirarli con
forza per evitare di danneggiarla.
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Pulizia della spazzola laterale

Rimuovere le spazzole laterali e usare uno strumento di pulizia per
rimuovere i capelli aggrovigliati alle spazzole.

Pulizia della rotella principale e della rotella
omnidirezionale

Nota: Utilizzare uno strumento per separare l'asse.

Manutenzione quotidiana

Nota: Siprega di usare uno straccio asciugato per la pulizia, visto che il dispositivo principale e l'interno della stazione di ricarica contengono elementi sensibili. Non usare stracci bagnati per evitare
danneggiamenti causati dall'acqua.

Pulire il contatto della carica

Pulire il 3D ad alta precisione

Pulire il sensore laser LDS / sensore di
bordo

Riavvio del robot
Se il robot smette di rispondere o non puo essere spento, tenere premuto il pulsante () per 10 secondi per
forzarne lo spegnimento. E poi tenere premuto il pulsante () per 3 secondi per riaccendere il robot.

Pulire il sensore di dislivello

Batteria

Il robot contiene una batteria agli ioni di litio ad alte prestazioni. Assicurarsi che ['apparecchio resti carico
durante ['utilizzo quotidiano per mantenere le prestazioni ottimali della batteria.

Se il robot non viene utilizzato per lungo tempo, spegnerlo e conservarlo. Per evitare danni da scaricamento
eccessivo, ricaricare il robot almeno una volta ogni tre mesi.
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Problemi comuni

FAQ

Tipo di Problema

Soluzione

Il robot non si accende

Il livello della batteria & basso. Ricaricare il robot sulla stazione di ricarica, e poi riprovare.
La temperatura ambientele & troppo bassa (meno di 0° C) o troppo alta (oltre 40°C ). La temperatura di funzionamento va da
0°Ca40°C.

Tipo di Problema

Soluzione

Il robot non siricarica

La stazione di ricarica non riceve alimentazione. Verificare che entrambe le estremita del cavo di alimentazione siano collegate

correttamente.
Problema sui contatti. Pulire i contatti di ricarica della stazione di ricarica e del robot.

Se il robot viene lasciato sulla stazione di
ricarica, consumera energia

Se il robot viene lasciato sulla stazione di ricarica, consumera poco energia e cio contribuira a mantenere prestazioni
ottimali per la batteria.

Il robot non ritorna alla
stazione di ricarica

Ci sono troppi ostacoli intorno alla stazione di ricarica. Posizionare la stazione di ricarica in una zona piu libera.
Pulire l'area di segnalazione della stazione di ricarica.

Il robot non funziona bene

Spegnere e riaccendere il robot.

Dal modulo di lavaggio non esce acqua o
ne esce poca

Verificare che nel serbatoio d'acqua ci sia acqua.

Pulire il panno se diventa stroppo sporco.

Accertarsi che il panno di lavaggio sia installato correttamente facendo riferimento al manuale d'utente.
Si prega di pulire in tempo il foro d'aria sul coperchio del serbatoio d'acqua.

Il robot fa uno strano rumore

Potrebbe essersi incastrato un oggetto estraneo nella spazzola principale, in quella laterale o in una delle rotelle principali.
Spegnere il robot e rimuovere eventuali residui.

Il robot non pulisce piu con
la stessa efficienza di prima o
lascia polvere dietro di sé

Il raccogli-polvere & pieno. Svuotarlo.
ILfiltro & bloccato. Pulirlo.
Un oggetto estraneo si & incastrato nella spazzola principale. Eliminarlo.

Il robot non riprende a pulire dopo la
ricarica dopo tornato alla stazione a
causa dell batteria scarsa durante una lla
ba pulizia

Accertarsi che il robot non sia impostato sulla modalita Non Disturbare che impedirebbe la ripresa della pulizia.
Il robot non riprende a pulire quando viene caricato o posto manualmente sulla stazione di ricarica.

Il robot non riesce a collegarsi
al Wi-Fi

Qualcosa non va con la connessione Wi-Fi. Resettare il Wi-Fi e scaricare |'ultima versione dell'app Mi Home/Xiaomi Home, poi
prova a riconnetterti.

L'autorizzazione alla posizione non & aperta. Si prega di assicurarsi che |'autorizzazione alla posizione sia aperta sull'app MI
HOME.

Il segnale Wi-Fi & troppo debole. Assicurarsi che il robot sia in una zona all'interno della portata del Wi-Fi.

La frequenza 5Ghz del Wi-Fi non & supportata. Assicurarsi che il robot sia connesso al Wi-Fi 2.4Ghz.

Lo username o la password del Wi-Fi non sono corretti. Assicurarsi di inserire lo username e la password corretti.

Il robot non ritorna sulla stazione di
ricarica dopo essere stato spostato

Lo spostamento del robot pud portare quest'ultimo a posizionarsi altrove o a ridefinire cio che gli sta intorno. Se il
robot & troppo lontano dalla stazione di ricarica, potrebbe non riuscire a tornare automaticamente alla stazione di
ricarica da solo, nel qual caso sara necessario posizionarlo manualmente su di essa.

Il robot non effettua la pulizia
programmata

Il robot ha la batteria scarica. La pulizia programmata non iniziera a meno che il robot non sia stato ricaricato in tempo.
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Specifiche tecniche

Dispositivo principale

Modello

RLS5L

Stazione diricarica

Modello

RCSO

Batteria

5200 mAh (Capacita nominale della batteria)

Connessione Wi-Fi

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz

Ingresso nominale

100-240 V ~50/60 Hz 0,5 A

Uscita nominale

Tensione nominale

14,4V =

Potenza nominale

46 W

Frequenza
d’esercizio

2400-2483,5 MHz

Potenza in uscita
massima

<20dBm

Informazioni RAEE

19,8V=1A

In condizioni d'uso normali, questa apparecchiatura deve essere
tenuta a una distanza minima di 20 cm tra 'antenna e il corpo

dell'utente.

Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE in base alla direttiva 2012/19/UE) che

i rifiuti a un punto di raccolta autorizzato al riciclaggio di rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche, predisposto dalla pubblica amministrazione
o dalle autorita locali. Lo smaltimento e il riciclaggio corretti aiutano a prevenire conseguenze potenzialmente negative all'ambiente e alla salute umana.

E non devono essere smaltiti assieme a rifiuti domestici non differenziati. Al contrario, & necessario proteggere |'ambiente e la salute umana consegnando
|

Contattare l'installatore o le autorita locali per ulteriori informazioni sulla sede e per i termini e le condizioni di tali punti di raccolta.
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Informacion de Seguridad

Restricciones de
uso

Este producto puede ser usado por ninos a partir de los 8 afios y por

personas con problemas fisicos, sensoriales, intelectuales o experiencia o
conocimientos limitados bajo la supervision de un padre o tutor para garantizar
un funcionamiento seguro y evitar cualquier riesgo de peligro. La limpiezay
mantenimiento no deben ser realizadas por nifios sin supervision.

Los nifios no deben jugar con este producto. Aseglrese de que tanto nifios como
mascotas mantienen una distancia de seguridad mientras esté en funcionamiento.

Este producto es solo apto para la limpieza de suelos en el entorno del hogar. No lo
use en el exterior o en otras superficies, 0 en un entorno comercial o industrial.

No use el robot en un area suspendida del suelo sin una barrera protectora.

No use el robot con una temperatura ambiente superior a 40° C o por debajode 0°C, o
si el suelo contiene liquidos o sustancias pegajosas.

Recoja cualquier cable del suelo antes de usar el robot para evitar que se dainen
durante la limpieza.

Recoja objetos fragiles o pequefios del suelo para evitar que el robot los succione 'y
los dafie.

Mantenga el pelo, los dedos u otra parte del cuerpo alejados de la zona de succién
del robot.

Mantenga el cepillo de limpieza fuera del alcance de los nifios.

No coloque nifios, mascotas o cualquier objeto encima del robot si este se
encuentra estacionado o en movimiento.

No use el robot para limpiar sustancias toxicas o inflamables.
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Informacion de Seguridad

Restricciones de
uso

82

No aspire objetos duros o afilados.

Aseglrese de que el robot esta apagado y la base de carga desconectada antes de
limpiarlos o realizar labores de mantenimiento.

No limpie ninguna parte de este producto con un pafio himedo o cualquier liquido.

Por favor, use este producto de acuerdo a las instrucciones del manual. Los
usuarios son responsables de cualquier perdida o dano debidos a un uso indebido
del producto.

Informacidn de Seguridad

Baterias y carga

No utilice baterias, cargadores, ni bases de carga de terceros. Usar sélo con la
unidad de alimentacién RCSO0.

No intente desarmar, reparar ni modificar la bateria o la base de carga por su
cuenta.

No coloque la base de carga cerca de una fuente de calor.

No utilice un pafio himedo ni las manos mojadas para limpiar los contactos de
carga de la base.

No deseche las pilas usadas de forma inadecuada. Las baterias que ya no se
necesiten deben desecharse en una instalacion de reciclaje adecuada.

Si se dafia o se rompe el cable de alimentacion, deje de usarlo inmediatamente y
pongase en contacto con el servicio posventa.

Aseglrese de que el robot esté apagado cuando lo transporte y guardelo en su
embalaje original si es posible.

Si no va a utilizar el robot durante un largo periodo de tiempo, carguelo
completamente, apaguelo y guardelo en un lugar fresco y seco. Recargue el robot
al menos una vez cada 3 meses para evitar la sobredescarga de la bateria.

Este producto contiene baterias que solo pueden ser reemplazadas por técnicos
cualificados o por el servicio posventa.

Por la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara que el tipo de equipo radioeléctrico RLS5L cumple con la Directiva
2014/53/UE. Encontrara el texto completo de la declaracion de conformidad de la UE en esta direccion de Internet:
www.dreame-technology.com
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Descripcion general del producto

Accesorios

ﬁ@

Puerto de carga Herramienta de limpieza Cable de alimentacion

g

Depésito de agua Mopa Cepillo lateral

Nota: las ilustraciones del presente manual son sélo de referencia, por favor consulte la apariencia real en el producto adquirido.
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Descripcion general del producto

Robot

C
J

)

Dl

)

C

Boton Limpieza Localizada
« Pulse brevemente para iniciar el Modo de Limpieza Localizada

Botdn de encendido/limpieza
« Botdn de encendido/apagado: Mantener pulsado por 3 segundos
« Después de encender el robot, pulsar para iniciar la limpieza

Indicador de estado
« Blanco: Limpiando o limpieza completada
« Naranja intermitente: Error

Botdn base
« Pulsar para enviar el robot de vuelta a la base de carga

Cubierta
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Descripcion general del producto Descripcion general del producto

Robot Sensor de altura Depésito de basura Médulo de fregado

— Botdn de Reset T
* Mantener pulsado por 3 WO Rueda omnidireccional
segundos para restaurar > = = <
los ajustes de fabrica Contactos de cargac ) G- o Contactos de carga
Indicador de Wi-Fi Cepillo lateralo I N [:]

° Entrada de agua
o Pinza del depdsito de basura

o Cepillo principal o Depdsito de agua

> Tapa del depésito de basura

° Sensor de altura

Sensor de alturac—Y" || i H )
\ 5| _m j I "

> Filtro o Clip de liberacidn del tanque de

. - agua
° Herramienta de limpieza  Ruedas principalese

\ 7
o Pinzas del protector del ° Mopa
> Salida de aire/altavoz cepillo \ ' o
2 > o Area de fijacién

Puerto de carga

Sensores del robot

. Area de sefializacién

— Puerto de alimentacién

Sensor laser LDS

Sensor de bordes

o Contactos de carga
Amortiguador de choque

High Precision 3D
(Sensor 3D para evitar obstaculos)
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Ordenar el entorno doméstico

I
[
Para mejorar la eficiencia del aspirador robot, guarde los cables sueltos (incluido Antes de que empiece a limpiar,utilice la barrera fisica en el borde de las
el cable de alimentacién de la base de carga), trapos, pantuflas, juguetes y otros escaleras y el sofd para garantizar un funcionamiento seguro y fluido del

articulos en el suelo. aspirador robot.

D00 000

v

Abra la puerta de la habitacién que va a limpiar y coloque los muebles en el Para evitar que el robot no reconozca el drea a limpiar, no permanezca de pie
lugar apropiado para hacer mas espacio. delante del robot, en el umbral, el pasillo o lugares estrechos.
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Preparacion antes del uso

1. Retire la pelicula protectora

2. Instale el cepillo lateral

Nota: Instale los cepillos laterales hasta que encajen en su sitio.

3. Coloque el puerto de carga en un suelo nivelado contra la
pared y conecte a la fuente de alimentacién

>1,5m >0,5m

Nota:

Aseglrese de que haya una distancia de 0,5 metros o mas por cada lado del puerto de

carga, y mas de 1,5 metros enfrente.

Para garantizar una buena conexién del robot con su teléfono, aseglrese de que el robot y

el puerto de carga estén dentro del alcance del Wi-Fi.

+ No coloque el puerto de carga en una zona con luz solar directa o donde objetos puedan
bloquear la zona de sefial, ya que podria afectar al retorno del robot al puerto de carga.

4. Coloque el robot en la base de carga para recargar la
bateria. El robot se encendera automaticamente y la bateria
comenzara a cargar

O Indicador de nivel de bateria
« Blanco: Elnivel de bateria es
superior al 15 %

« Naranja: El nivel de bateria es
inferior al 15 %

Nota:

« Se recomienda cargar la bateria completamente antes del primer uso.

+ Noinstale el médulo de mopa cuando el aspirador se esta cargando. Tenga cuidado con la
mopa hiimeda, ya que puede dafiar el piso.
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Conectar con la aplicacion Mi Home/Xiaomi Home

Este producto funciona con la aplicacién Mi Home/Xiaomi Home*.

1. Descargue la Aplicacion Mi Home/Xiaomi Home

Escanee el cddigo QR para descargar e instalar la aplicacion. Se le dirigira a
la pagina de configuracion de conexién si la aplicacién ya estd instalada. O
busque "Mi Home/Xiaomi Home" en la App Store para descargarla e instalarla.

2. Aiadir dispositivo

Abra la aplicacién Mi Home / Xiaomi Home, toque " @" en la parte superior
derecha. Luego toque la esquina superior derecha " — " de nuevo, escanee el
c6digo QR, afiada “Dreame Bot L10 Pro” y siga las indicaciones para finalizar la

conexién.

=]
- - 2
oooooo” home: » °
L e S

S g e Spvea -ty

Soims  Meoms Wht ket | o ) commat wcmn for

Nota:

« Sélo admite Wi-Fi de 2,4GHz.

« Laversion de la aplicacién puede que haya sido actualizada, siga las instrucciones
especificas de la version actual.
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3. Restablecer Wi-Fi

Al mismo tiempo, mantenga pulsado los botones {3 y £ hasta que escuche
una voz diciendo «Esperando configuracién de red». Cuando el indicador
parpadee lentamente, el Wi-Fi se habra restablecido correctamente.

o Indicador del Wi-Fi
« Parpadea lentamente: Esperando
conexién

« Encendido: Wi-Fi conectado

Nota: Cuando el teléfono no se conecta correctamente al robot, reinicie el Wi-
Fiy afiada de nuevo el dispositivo.

« Parpadea rapidamente: Conectando

Modo de uso

1. Encender/apagar

Mantenga pulsado el boton (U durante 3 segundos para encender el robot. Una
vez que el indicador de encendido se vuelve completamente blanco, el robot
entrard en modo de espera. Para apagar el robot, mantenga pulsado e bot6n ()
durante 3 segundos mientras el robot esta parado. Si apaga el robot, finalizara
la tarea de limpieza actual.

2. Comenzar Limpieza

Presione el botdn () brevemente para encender el robot. Tras la activacién,

el robot disefiard con precision una ruta, limpiara metédicamente a lo largo
de los bordes y las paredes, luego terminara limpiando cada habitacién en un
patrén en forma de S para garantizar una limpieza completa.

Nota:

« Antes de realizar una limpieza, aseglrese de que el aspirador con mopa esté
completamente cargado y que empiece desde la base de carga. No mueva la
base de carga mientras el aspirador con mopa estd limpiando.

« Sila bateria esta baja, el robot volverd automaticamente al puerto para
cargar. Reanudard las tareas incompletas de limpieza tras haber recargado
la bateria a la potencia adecuada. (Para reanudar Modo de Limpieza es
necesario activarlo primero en la Aplicacion)

3. Modo de limpieza

En la aplicacién Mi Home/Xiaomi Home hay cuatro modos de limpieza
disponibles: Silencioso, Estandar, Fuerte y Turbo. El modo predeterminado es
el estandar.

4., Pausar/Modo Suspension

Pausar: pulse cualquier botén para pausar el robot durante la limpieza.

Modo Suspension: el robot activara automaticamente el modo suspension
tras 10 minutos de inactividad. A continuacion, se apagaran los indicadores de
energiay de carga. Para volver a activar el robot, pulse algin botdn.

Nota:

El robot se apagara automéaticamente si se mantiene en modo de suspensién durante mas

de 12 horas.

+ Cuando el robot esté parado, colocarlo en la base de carga finalizara |a tarea de limpieza
actual.

5. Modo No molestar

El modo No molestar evita que el robot comience automéaticamente las tareas
de limpiezay el indicador de energia permanecera apagado. Puede activar el
modo No molestar o modificar sus horas desde la aplicacidn. (Este modo se
activa por defecto desde las 22:00 hasta las 08:00)

Nota:
« Sin embargo, las limpiezas programadas se llevaran a cabo durante el periodo DND.
« Elrobot continuara limpiando una vez que finalice este periodo.
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Modo de uso

6. Modo Limpieza Localizada

Cuando el robot con mopa esté en modo de espera o en pausa, mantenga
pulsado el botén {J durante 3 segundos para activar el modo Limpieza de
manchas. En este modo, limpiara una zona cuadrada de 1,5 x 1,5 metros
alrededor del robot. Cuando termine la limpieza de las manchas, el robot
regresara automaticamente a su ubicacion original y se apagara.

L 1,5 metros N

1,5 metros @

Nota: Activar el modo Limpieza de manchas acabara con la tarea de limpieza

actual.
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7. Limpieza programada

Puede programar la hora de la limpieza en la aplicaciéon Mi Home/Xiaomi
Home. El robot empezara automaticamente la limpieza en el momento
indicado y luego volverd a la base de carga una vez terminada la limpieza.

8. Mas Funciones de la Aplicacion

La aplicacion se puede usar para ajustar funciones avanzadas como limpieza
selectiva de habitacidn, limpieza de zona, areas restringidas/pared virtual, etc.

Nota:

« Siga las instrucciones de la interfaz de la aplicacién para usar mas funciones.

«+ Puede que se haya actualizado la versién de la aplicacién, siga las instrucciones de
acuerdo con la versidn actual.

Modo de uso

9. Usar la funcion de fregado

Se recomienda aspirar todos los suelos al menos tres veces antes de la primera
sesion de fregado para obtener un mejor resultado de limpieza.

1) Humedezca la mopa y haga que escurra el exceso de agua. Deslicela hasta el
fondo de la ranura del depésito de agua hasta que quede bien colocada.

2) Abra la tapa del depdsito de agua, rellene el depdsito con agua y cierre la
tapa de forma segura.

47
Nota: No utilice detergentes o desinfectantes.

3) Inserte el mdédulo de fregado en paralelo, como indica la flecha, y deslicelo
en la parte trasera del robot hasta que encaje. Pulse el botén ), o puede
utilizar la aplicacion Mi Home/Xiaomi Home para empezar la limpieza.

Nota:
+ No se recomienda usar la funcién de fregado en alfombras.
« Use la aplicacién para ajustar el flujo de agua.

4) Para quitar el depdsito de agua, presione hacia adentro ambos lados y
deslice el depdsito hacia atras para separarlo del robot.

Nota: Cuando el robot esté cargdndose o no esté en uso, extraiga el mddulo de fregado,
saque el agua que quede en el depdsito y limpie la almohadilla de la mopa para evitar moho
y olores persistentes.
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Mantenimiento rutinario

Contenedor de polvo y filtro

1. Abra la tapa del robot, apriete las pinzas del contenedor para retirar el
contenedor de polvo.

2. Abra la tapa del contenedor como lo indica el diagrama.
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3. Retire el filtro, enjuague repetidamente y golpee suavemente el marco del
filtro para eliminar la mayor cantidad de suciedad posible.

Nota: No intente limpiar el filtro con un cepillo ni con los dedos.

4. Lave el contenedor de polvo y el filtro con agua y luego apartelos para que se
sequen por completo antes de instalarlos.

Nota:
+ Solo debe utilizar agua limpia para limpiar el filtro. No utilice detergente.
« Elfiltro debe estar totalmente seco antes de utilizarlo.

Mantenimiento rutinario

Limpiar el mddulo de limpieza

1. Pulse las pinzas laterales del mddulo de fregado y tire para extraer el
médulo.Tire de la almohadilla de la mopa del médulo de fregado para
extraerla.

2. Vacie el agua del tanque de agua. Limpie s6lo con agua y deje secar al aire
antes de volver a instalar.

Nota: No exponga el tanque directamente al sol.

3. Limpie la mopa sélo con aguay deje secar al aire antes de volver a instalar.

Nota:

« Extraiga la mopa del médulo de fregado antes de limpiarla. Aseglrese de que el agua
sucia no vuelva a entrar por la salida de agua para que no se obstruya.

« Para un rendimiento 6ptimo, recomendamos cambiar cada 3 o0 6 meses.

4. Si el flujo de agua es lento, o el volumen no esta bien distribuido, limpie el
orificio ventilador de la tapa del tanque de agua.
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Mantenimiento rutinario

Limpiar el cepillo principal
Presione la cubierta del cepillo hacia dentro para retirar la cubierta de y
elévelo para sacarlo del robot.

Extraiga las cubiertas de los cepillos como se indica en el diagrama.
Use la herramienta de limpieza incluida para eliminar los pelos
enredados en el cepillo.

Nota: Si hay una gran cantidad de cabello o este estd muy enredado, retirelo
cuidadosamente para evitar dafiar el cepillo principal.
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Limpiar el cepillo lateral

Saque los cepillos laterales y use la herramienta de limpieza incluida
para quitar el cabello enredado en el cepillo.

Limpiar la rueda principal y la rueda omnidireccional

Nota: Use herramientas como un destornillador pequefio, etc. para separar el
ejey el neumatico.

Mantenimiento rutinario

Nota: Use un pafio de cocina seco para limpiar, ya que el robot y la base de carga interna tienen elementos sensibles. No use un pafio himedo para evitar dafios provocados por el agua.

Limpie los contactos de carga

Limpiar el High Precision 3D

Limpiar el sensor laser LDS / sensor
de bordes

Reinicio del robot
Si el robot deja de responder o no se puede apagar,mantenga pulsado el botén () durante 10 segundos para
forzar el apagado. A continuacién, mantenga pulsado el botén (U durante 3 segundos para encender el robot.

Limpiar el Sensor de Altura

Bateria

El robot contiene una bateria de iones de litio de alto rendimiento. Aseglrese de que permanezca bien cargada
durante el uso diario para que mantenga un rendimiento 6ptimo. Si el robot no se utiliza durante un largo
periodo de tiempo, apaguelo y guérdelo. Para evitar dafios por descarga, deberia recargar el robot una vez cada
tres meses.
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Preguntas Frecuentes

FAQ

Tipo de problema

Solucién

Elrobot no se enciende

El nivel de la bateria es bajo. Recargue el robot en la base de carga y pruebe de nuevo.
La temperatura ambiente es demasiado baja (por debajo de 0° C) o demasiado alta (por encima de 40° C). La temperatura de
funcionamiento del robot es de 0° C a 40° C.

Tipo de problema

Solucién

Elrobot no se recarga

La base de carga no esta recibiendo energia. Por favor, confirme que ambos extremos del cable de alimentacion estan
conectados correctamente.
Fallo de contacto. Limpie el contacto de carga de la base de carga y el robot.

;Dejar el robot en la base de carga una
vez que esta completamente cargado
consume energia?

Dejar el robot en la base de carga tras haber completado la carga de la bateria consume muy poca electricidad y ayuda
a mantener un funcionamiento éptimo de la bateria.

El robot no vuelve a la base de
carga

Hay demasiados obstaculos alrededor de la base de carga. Coloque la base de carga en una zona mas abierta y libre de

obstaculos.
Por favor, limpie el drea de emision de sefial de la base de carga.

El robot no funciona
adecuadamente

Apague el robot y vuelva a encenderlo.

No sale agua del mddulo de fregado o sélo
sale un poco de agua

Compruebe que el depésito de agua estd lleno de agua y limpie la mopa si es necesario.
Limpie la mopa si esta sucia.

Compruebe que la mopa esta colocada correctamente, de acuerdo con el manual.
Limpie el orificio del tanque de agua.

El robot hace un ruido extraiio

Un objeto extrafio puede estar obstruyendo el cepillo principal, el cepillo lateral o alguna de las ruedas principales. Apague el
robot y elimine la basura acumulada.

El robot no limpia de forma
correcta o deja basura a su
paso

El depésito de basura esta lleno. Por favor, vacielo.
El filtro esta bloqueado. Por favor, limpielo.
Un objeto extrafio esta obstruyendo el cepillo principal. Por favor, limpielo.

Elrobot no se conecta al Wi-Fi

Hay algun problema con la conexidn Wi-Fi. Reinicie el Wi-Fi, descargue la Ultima version de Mi Home/Xiaomi Home APP, e intente
conectarlo de nuevo.

El permiso de ubicacion no estd activado. Aseglrese de activar el permiso de ubicacién en la aplicacién Mi Home/Xiaomi Home.
La sefial Wi-Fi es débil. Aseglrese de que el robot se encuentra en una zona con una buena sefial de Wi-Fi.

No admite Wi-Fi de 5GHz. Aseglrese de conectar su robot a una red Wi-Fi de 2,4GHz.

Nombre de usuario o contrasefia del Wi-Fi incorrectos. Asegurese de introducir el nombre de usuario y la contrasefia correctos.

Elrobot no reanuda la limpieza a pesar
de que tiene bateria suficiente

Compruebe que el robot no se encuentre en modo No Molestar.
Elrobot no reanuda la limpieza cuando es recargado manualmente o colocado en la base de carga.

Elrobot no vuelve a la base de carga
después de ser movido

Mover el robot puede hacer que se reubique o vuelva a mapear sus alrededores. Si el robot estad demasiado lejos de la
base de carga, puede que no sea capaz de volver automaticamente por si mismo, en cuyo caso es necesario colocar
manualmente el robot en el puerto de carga.

El robot no realiza la limpieza
programada

Al robot le queda poca bateria. La limpieza programada no comenzara hasta el robot se haya recargado a tiempo.
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Especificaciones

Robot Puerto de carga

Modelo RLS5L Modelo RCSO

Bateria 5200 mAh (Potencia maxima de salida) Entrada nominal 100-240V ~50/60 Hz 0,5 A
Conexién . ) : B

inaldmbrica Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz Salida nominal 19,8V=1A

Tensidén nominal 14,4V =

En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a una
distancia de, al menos, 20 cm entre la antena y el cuerpo del usuario.

Potencia nominal 46 W
Frecuencia de 2400-2483,5 MHz
operacion g

Potencia maxima de < 20dBm
salida

Informacion sobre RAEE

Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y electrénicos (RAEE segln la directiva 2012/19/UE) que no deben
mezclarse con residuos domésticos sin clasificar. En su lugar, debe proteger la salud humana y el medio ambiente entregando sus equipos de desecho a
E un punto de recogida para el reciclaje de residuos de equipos eléctricos y electrénicos, designado por el gobierno o las autoridades locales. La eliminacion
y el reciclado correctos ayudaran a evitar posibles consecuencias negativas para el medio ambiente y la salud humana. Péngase en contacto con el
BN nstalador o con las autoridades locales para obtener mas informacidn sobre la ubicacién y las condiciones de dichos puntos de recogida.
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NHdopMauma no TexHMKe 6e30nacHOCTH

OrpaHnyeHuns Ha
aKcnayaTayuto

[eTun cTaplue 8 feT v nnua € orpaHNYeHHbIMU GUINYECKUMI, CEHCOPHBIMU UK
YMCTBEHHbIMU CMOCOBHOCTAMU UM HEAOCTATOUYHbBIM OMbITOM M 3HAHUSIMU MOTYT
MCMONb30BaTb AAaHHbIN NPUBOP NOA NPUCMOTPOM B3POC/IbIX UM ONEKYHOB /15
obecneyeHns 6esonacHoOM aKcnayaTaunm 1 n3bexaHns BO3MOXHbIX OMaCHOCTEN.
O4YnCTKa N TEXHUYECKOe 06CNYKMBaAHME He AO/MKHO BbINOMHATHCS AeTbMU 6e3
MPUCMOTPa B3POC/bIX.

[leTsM He cnefyeT urpaThb € 3TUM YCTPOMNCTBOM. Y6eanTeCh, YTO AETU U KNBOTHbIE
HaxoasTcs Ha 6e30nacHOM paccTosiHUKM OT poboTa Bo BpeMs paboTbl.

3TO yCTPOMCTBO NPeAHA3HAYEHO TONBKO A1 O4UCTKM Moa B JOMALWHUX YCIOBUSX.
He ncnonb3yiTe ero Ha OTKPbITOM BO3AyxXe, Ha MOBEPXHOCTSX 6e3 Nosa, a Takxke B
KOMMEepPYeCKMX UM MPOMbILLIIEHHbIX YCOBUSIX.

He ncnonb3yinTe poboT B 061aCTsX, paCnonoXeHHbIX Hag NoioM, 6e3 3alMTHOro
b6apbepa.

He ncnonb3yinTe poboT B cpefax c TeMnepaTypoit oKpyxatowei cpeabl Bbile 40 ° C
nnu Huxe 0 ° C, a TakxKe Ha MOy CHKUAKOCTAMU UIU IUMKUMU BELLECTBAMM.

Y6epuTe c nosia NpoBofa Nepes Ucnonb3oBaHMeM poboTa, YTOObI OH He TAHYN 1X
BO BpeMsi y6opKMU.

Y6epuTe c nona xpynkue 1 Menkme npeameTbl, 4Tobbl po6OT He Bpe3anicst B HUX U1
He noBpegun.

He gponyckanTe nonagaHuns BONOC, NanbLEB U ApYrvx Y4acTen Tena Bo
BCacCbIBatolLee 0OTBepCTMe poboTa.

XpaHUTE MHCTPYMEHT AN YACTKM LLETKN B HELOCTYNHOM A5 AeTel MecTe.
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NHdopmaums no TexHnke 6e3o0nacHOCTH NHdbopmaums no TexHnke 6e3onacHOCTH

OrpaHu4yeHunsa Ha He pa3mewanTe Ha poboTe AeTen, )NBOTHBIX U Kakne-nmbo npegmeThl, AKKyMynsaTop v He ncnonb3ynTe CTOPOHHMI aKKyMyNnsaTop, 3apsigHOe YCTPONCTBO MY JOK-
3KCnyaTayuio He3aBUCMMO OT TOr0 OCTAHOB/IEH OH UIW OBUMXETCS. 3apsAgka CTaHUMIO ANna 3apsagku. Micnonb3ynTe ToNbKo ¢ 61okoM nuTaHmsa RCSO.
He ncnonb3ymnte poboT gns ybopKuM Ntobbix ropsaLmMx BeLecTB. He pa3bupaiTe, He peMOHTUPYIMTE N HE MOANDULNPYNTE aKKYMYAATOP NN OOK-

CTaHUMIO OANA 3apAaKn CaMOCTOATENTbHO. He pa3Meu_\al7|Te OOK-CTaHUWIO ANnA
3apagKkn pagom ¢ NCTOYHMKOM Ternna.

He BbITI/Ipal\/JITe nHe O‘-II/ILLI,aI\/IITe 3apAagHble KOHTAKTbI B/TAXXHOW TKaHbHO UK
B/1aXXHbIMU pyKaMU.

He yTunmn3unpyrite cTapble akKyMynsTopbl HeHagnexalimm obpasom. HeHyxHble
aKKyMyNsiTOpbI CllefyeT ciaBaTh B COOTBETCTBYOLLME NYHKTbI NepepaboTKy.

Ecnv WHyp NUTaHUS MOBPEXAEH MW C/IOMaH, HEMe/IEHHO NpeKpaTUTe ero
MCrnonb3oBaHMe N 06paTUTECH B CNYXOY NOCNENPOAAXKHOI0 06CNYKUBAHNMS.

Mepepn TpaHCMOPTUPOBKOM y6eanTech, YTO POBGOT BbIK/IOYEH, 1 MO BO3MOXHOCTY
XpaHWUTE ero B OpUrnMHanbHOM YNaKoBKe.

Ecnv poboT He byaeT MCNoNb30BaThCs B TeYEHME ANINTENBHOMO Neprosaa,
MOMHOCTbIO 3apPSiAMTE €ro, OTK/IUYNTE N XPaHUTE B CyXOM NPOoxXaagHoOM MecTe. Bo
n3bexaHune YpeamMepHoOI paspsaKm akKyMynsTopa 3apskaliTe poboT He pexe
oflHOro pasa B 3 MecsLa.

3TO YCTPOMCTBO OCHALLLEHO aKKYMYNSITOPHBIM 6/TOKOM, KOTOPbIN AO/KHbI 3aMEHSATb
TONIbKO KBaNNMULMPOBaHHbIE TEXHMYECKME CNeLNanncTbl AU CneLnanmncTbl
oTAeNla MoCNenpoAAXHOIO 06CNYXMBaAHNS.

He ncnonb3ynTe poboT gnsa ybopKu TBEPAbIX Y OCTPbIX NMPEAMETOB.

Mepepn 04NCTKON 1 TEXHUYECKMM 0O6CNyXMBaHNEM ybeanTech, 4TO poboT
BbIK/TIOYEH U JOK-CTAHLMSA 415 3apSAAKM OTCO@AUHEHA OT MCTOYHMKA NMUTaHUS.

He OHI/IU.I,aVITe H4acTu yCTpOl\;ICTBa cnomMouwbro B/TAXXHOM TKaHW U )KVI,EI,KOCTGIZ.

Micnonb3yiTe 3TO YCTPOMCTBO COMMAaCcHO PYKOBO/ACTBY MO/b30BaATENS.
Monb3oBaTeNN HECYT OTBETCTBEHHOCTb 3@ YObITKM 1 yLiep6, BO3HMKLINE 13-3a
Hecobt0AEHNS UHCTPYKUMNIA.

+He TpaHcnopTupyTe poboT-nbinecoc npu TemnepaType Bbiwe 50 ° C unum Huke
-20°C.
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NHdopmayms No TexHMKe 6€30MacHOCTH

AKKyMynsaTop u + B TeyeHne KOPOTKOro nepmoda, HanpmuMmep OAHOro Mecsaua, Nblaecoc

3apsagkKa peKOMeHAYeTCs XpaHUTb Npu TemnepaType oT -20 o 50 ° C 1 OTHOCUTENbHOM
BnaxkxHocTn 60 % = 5 %. B TeyeHne ANNTENbHOIO BPEMEHW XPaHUTE Mblecoc npu
TeMnepaType okpyxatouien cpeabl ot 0° C go 25° C.

« YTUAM3MPYNTE NblNecoc Hagaexalmnm obpa3om. Korga ero Cpok Ciyxobl

NOAOWNAET K KOHLY, YTUIN3NPYITE NblIECOC B COOTBETCTBMM C MECTHBIMM
3aKOHaMM 1 NpaBuIaMn CTPaHbl AN PErnMoHa, B KOTOPOM OH Mcnonb3yeTcs. aty
MPON3BOACTBA CM. Ha 3TUKETKE CO LUTPUX-KOAOM.

Hactosiwmm komnanus Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. 3asBnseT, uto TN pagmoobopynosaHus RLS5L cooTBeTCTBYET
TpeboBaHusim AupekTuebl 2014/53/EU. MonHbIV TEKCT feKapaumm 0 COOTBETCTBUM HOPMATHBHbLIM TpeboBaHusaM EC focTyneH no
cnepytolemy agpecy:www.dreame-technology.com
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OnucaHune usgenus

Akceccyapbl

3apsifHas LoK-CcTaHums YUCTALMNA UHCTPYMEHT LWHYyp NUTaHUs

g

BopgsiHol 6ak LBabpa BokoBas weTKa

MpumeyaHue. Bce nnnocTpaLmmn B faHHOM PYyKOBOACTBE MPUBEAEHbI UCKAIOUYUTENBHO A8 CpaBku. [10 BHEWHNM NapaMeTpaM U3fenus OpueHTUpynTech Ha ero
akTnyeckuii Bug.
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OnucaHune nsgenus

Po6ort
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KHonka nokanbHoOM y6opku
+ HaXxmMuTe KHOMKY, 4TOObI BK/IOUYUTD PEXMM NOKaNbHON Yy6OpKM

KHonka nuTtaHus/y6opku

+ 4YTO6bI BKIKOYNTb/BbIK/MOYUTH MUTAHUE, HAXKMUTE KHOMKY 1
yOepKuBaliTe B TeYeHme 3 CeKyHa

« Mocne BKIOYEHNS PO60TA HAXXMUTE KHOMKY, 4TO6bI HauaTb
y6opky

NHpaukaTop cocTosiHUA

« Besnblin (NOCTOSIHHBIN): naeT ybopka/ybopka 3aBeplueHa

« OpaHxeBblil (MuratoLwmnin): cboin

KHonka goK-ctaHumm
« HaXkmMuTe KHOMKY, YTO6bI BEPHYTb POOOT Ha 3apsaHYHO LOK-
cTaHumio

Kpbiwka

OnucaHune usgenus

Po6oTt

3aBoAcCKue HaCTpOlZKVI

NnpnkaTop Wi-Fi

o YACTALLMIA MHCTPYMEHT

OVHAMUK

[JaTunkm poboTa

——° KHonka c6poca HacTpoek
+ HaxmuTe 1 yaepxuBaiTe B TeueHue
3 ceKyHf, 4TO6bl BOCCTAHOBUTb

° Bo3gylwHoe oTBepcTume/

[aTtuyuk nageHus

I

3apﬂ,qu|e KOHTaKTbl ©

BokoBas weTKa o

[aTyuk nageHums o

W Hanpasnsiouume Koneca
S B () o 3apsfHble KOHTaKTbI

I7IIIIT

o OCHOBHas WeTKa

° [laTyuk nageHus

~

OCHOBHble Koneca ©

[aTyunk kpas

o KHOMKa 3aWunTHOM

JlasepHbiN gaTymk LDS

MpoTuBoygapHbil 6ydep

High Precision 3D

(3D-gaTunK NpensTCTBUiA)

KPbILUKN OCHOBHOM
LWeTKM
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OnucaHune nspenus

KoHTelHep ans nbinu

KHonka BbINycKa KOHTelHepa A8 nbliv

KpbilwKa KOHTeliHepa aas nbiau

duneTtp

3apsagHas QOK-CTaHuus

o CMrHanbHas 30Ha

= MopT nuTaHus

3apsgHbie NIacTUHbI
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Mopynb WwBabpsl

° Bogo3abopHoe oTBepCTUE
BopgsaHou 6ak

KHonka Bbinycka BoAsiHoro 6aka

o llIBabpa

\ o O6bnacTb KpenneHus

AomawHag ybopka

[ns noBbiweHns 3PpheKTUBHOCTN YOOPKM ybepurTe ¢ Mona BCe MOCTOPOHHME Mepep y6opKoii ycTaHOBUTE (hr3nyeckre bapbepbl y OCHOBAHUS NECTHULbI
NpeaMETbI, Hanprmep NpPoBoaa (B TOM YMCIe 3apsaHblii NPOBOS AOK-CTAHLMUM), N pSAfOM C IMBAHOM, 4TO6bI 06ecneynTb 6€30MacHOCTb 1 becnepeboHOCTb
NOOTEHLA, TANKM U IETCKUE UTPYLLIKU. paboTbl Nbinecoca.

S | ﬁ 000
v X

-

OTKpOITE ABEPH MOMELLEHUS, B KOTOPOM ByaeT NpoBOAUTLCS YOOpKa, 1 He cTaHoBUTECH Nepe pO6OTOM, B BEPHOM MPOEME 1 B Y3KOM MPOXOSE,
paccTaBbTe Mebenb Ha NPaBUIbHbIE MeCTa, YTobbl 0CBO6OAUTL Hosblue 4TO6bI POGOT MOT KOPPEKTHO Pacno3HaTh 30HY NpeacTosiLLeit yGopKu.
NpPOCTpaHCTBa A5t yOOpKU.
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MoproToBKa K ybopke

1. CHUMUTE 3aWMUTHYIO MJIEHKY

2. YcTaHOBUTE GOKOBYIO LLETKY

Mpumeyanue. Korga 60koBast WweTka 6yaeT ycTaHoBEHa Ha NpaBuibHOe
MeCTO, pa3facTcs WesyoK.
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3. YcTtaHoBUTE 3apAAHYH AOK-CTaHU MO Ha POBHYHO
MOBEPXHOCTb Yy CTEHbI U MOAKNOYUTE NUTaHUE

MpumeyaHue.

Y6eauTech, YTo Ha paccTosiHum 0,5 MeTpa OT 6OKOBbIX CTOPOH U 1,5 MeTpa crnepean AoK-

CTAHUUWN OTCYTCTBYIOT MOCTOPOHHUE NMpeaMeThbl.

Y6epuTech, 4TO pO6OT 1 3apsiiHas JOK-CTaHLMS HaXOAATCs B 30He AercTauns Wi-Fi, 4TobbI

3heKTUBHO ynpaBnsaTb Po60TOM Yepe3 MOBUNbHOE NPUTOXKEHNE.

+ He pa3melyaiiTe 3apsiAHyt0 AOK-CTaHLMIO B MECTAX, NOABEPKEHHbIX BO3AENCTBUIO
NPSIMbIX CONTHEYHbIX y4el, UK B 30HaX, OTFOPOXEHHBIX MOCTOPOHHUMU NpegMeTamu,
TaK KaK 3TO MOXeT nomelaTb po60Ty BEPHYTLCS Ha 3apsfHYI0 JOK-CTaHL IO,

.

4. YcTaHoBUTE p060T Ha 3apAgHYK CTaHUUIO OnA
noa3apsanku. Po60T aBTOMATM4YeCKUN BKIKOYUTCA U HAYHET

nopsapagky >6h

O MHgnkaTop ypoBHA 3apsaaa

aKKymynaTopa

« Benbli: ypoBeHb 3apsaa

aKKymynaTopa sbiwe 15 %.

« OpaHeBblii: ypoBeHb
3apsiAa akkymynstopa

MNpumeyanue. HIDKe UNY paBeH 15 %.

« [epepn NepBbIM UCMONb30BAHNEM PEKOMEHAYETCS MONHOCTBIO 3aPSAANTL aKKYMYNSTOP.

+ Bo Bpems 3apsAKu He peKOMeHAYeTCs YCTaHaBIMBaTb MOAY/b AS BNAXHOW y6opKH,
4TO6bI BNlaXKHas WBabpa He NoBpefuna NoBepxHOCTb nona.

MopkntoyeHue K npunoxeHunto Mi Home/Xiaomi Home

[laHHOe n3penve nogaepxunsaeTcs npunoxenviem Mi Home/Xiaomi Home*. YnpaensiiiTe CBOMM YyCTPOMCTBOM ¥ B3aUMOAENCTBYITE C APYrMMU OMALIHUMMN

yCTpOﬁCTBaMM B 3TOM NPUNOXKEHUN.

1. 3arpyska npunoxeHusa Mi Home/Xiaomi Home

HalignTe v ckavanTe npunoxeHune Mi Home/Xiaomi Home yepes novckoBblii
3anpo B MarasnHe MOBUbHbIX MPUIOXEHNI NN OTCKaHWpoBaB QR-Kog,
HUXKe.

2. lobaBneHue ycTpoKicTBa

OTkpoiTe npunoxerne Mi Home/Xiaomi Home, HaxmuTe " @ " B BepxHem
npaBoOM Yy 1 BOMAMTE Ha CTpaHULYy Ao6aBneHNs YCTPOCTBa. 3aTeM
HaxmuTe " " B BEXHEM NMpaBoOM Yy 1 oTCKaHupyinTe QR-Kog, 4To6bI
po6aBuTb ycTpoiicTBo “Dreame Bot L10 Pro” . CnegyiTe nogckaskam gs

3aBepLleHns NOAKIKYeHUA.

e g b e ety

Soviens B N Wt s (30 ¥ | Caemon s Yo

Mpumeyanme.

« OyHKUMs 6ecnpoBogHoOI ceTn noaaepxmeaet Tonbko Wi-Fi ¢ yactoToi 2.4 .

« Bepcus npunoxenns Mi Home/Xiaomi Home Morna o6HOBUTbCS, NO3TOMY (haKTUYeCKuin
NPOLLECC HACTPOKM MOXET OTIMYATLCS OT OMUCAHHOTO Bbille. CrefyiTe HCTPYKLUMUSM
L8 TekyLel Bepcum npunoxerus Mi Home/Xiaomi Home.

3. Cébpoc Wi-Fi

OTKPOITE BEPXHIOK KPbILLKY, YTO6bI noasuncs nHamnkatop Wi-Fi.
OJHOBPEMEHHO C 3TVUM HaXMUTE U yaepxuBaiite kHonku "(3" n "{3", noka
He yCAblWMTe ro10CcoByo Nofckasky "OxuaaHue HacTpoiiku ceTn". Kak
TonbKo nHankatop Wi-Fi HauHeT MefeHHO MuraTh, poboT nepeiaeT Bpexum
NOAKIYEHMNSA K CETU.

NnpnkaTop Wi-Fi

« MuraHue (MegneHHoe): oxugaer
NOAK/OYEHNUS.

« MuraHue (6bICTpOe): BbIMOSIHSIETCS
NoaK/oYeHNe.

« CBETOBOW UHAMKATOP
(nocTosiHHbIN): Wi-Fi nogkitoueH.

MpumeyaHue. Ecnv Baw TenedoH He MOXET MOAKMOYUTLCS K poboTy,
cbpocbTe HacTpoliku Wi-Fi n gobaBbTe yCTPONCTBO MOBTOPHO.
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PyKoBOACTBO MO 3KCM/lyaTauum

1. BknroveHune/BbIKOYEHKE

HaxmuTe n yaepxwupanTte kHonky () B TeueHne 3 cekyHp, 4Tobbl 3aropencs
WHAMKATOP NUTaHUs (MOCTOSHHbIN) U PO6OT NepeLLen B PeXUM 0XUAAHNS.
YTO6bI BbIKMOUNTE POBOT, HAXXMUTE U yaepxuBaiiTe KHonky (O B TeyeHne
3ceKyHf, Koraa poboT OKaXeTcst B HEMOABWMKHOM MOMOXKEHNU.

2. Hayano y6opku

HaxmuTe Ha KHOMKy () , 4TOBbI BbIKNKOUUTD Nblnecoc. [ocne akTueaumm
MbINECOC CreHepUpyeT MapLIpyT, MOC/Ief0BaTENbHO BbIMOAHUT Y6OPKY BAO/b
KpaeB 1 CTEH, a 3aTEM 3aKOHYUT YHOPKY KaX Ao KOMHaTbI Mo S-o6pa3HomMy
MapLUpyTY A5 rapaHTUW KayecTBa ybopKu.

MpumeyaHue.

Mepep Havyanom y6opku ybeputech, 4To pobOT-NbLIECOC NONHOCTbIO 3aPsHKEH U
3anycKaeTcs ¢ 3apsfHON JOK-CTaHLMu. He nepemeLlyaiite 3apsigHyto OK-CTaHLMIO BO
Bpems y6opKu.

Ecnv ypoBeHb 3apsija 6aTapen CIVLWIKOM HU3KUI, PO6OT aBTOMATUYeCKN BEPHETCS
Ha 3apsgHyto AOK-CTaHumio. Mocne nof3apsaaky 4o Heo6XoAMMON MOLLHOCTM PO6oT
BEPHETCsl Ha NOCNeAHMI Y4aCTOK U NPOAO/IKUT He3aBepLUEHHYO 3aaady y6opKu.
(HeobxoarMo 3apaHee OTKPbITb (hYHKLMIO BO306HOBNEHWS YEOPKM B MPUNOXKEHUN).
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3. Pexxum yb6opk

B npunoxeHunn Mi Home/Xiaomi Home gocTynHbl YeTbipe pexuma y6opKu:
TUXWUWA, CTAHAAPTHbIN, UHTEHCUBHBIN 1 Typbopexum. CTaHZAPTHBIN PEXUM
YCTaHOB/IEH MO YMOYaHUI0.

4. Pexkum naysbl/cHa

MMaysa: HaXxmuTe N6y KHOMKY, YTOObI MPUOCTAHOBUTHL POGOT BO BpeMS
y6opKH.

Pex1m cHa: ecin B TedeHune 10 MUHYT poboT He NONy4uUT 3aaady, OH
aBTOMATUYECKN NepenfeT B PeXUM CHa, @ UHAUKATOPbI MUTAHWS U 3apsaKu
noracHyT. HaxxmuTe nto6yto KHOMKyY, YTO6bl akTUBMPOBaTb PO6OT.

MpumeyaHme.

« Ecnu poboT He HaxoauTCs Ha Nof3apsike, OH aBTOMATUYECKU BbIKNOYUTCS Yepes 12
yaca B pexume cHa.

« B cny4ae ocTaHOBKM po60Ta MOMECTUTE €ro Ha 3apsiAHYH0 JOK-CTaHLMIO ANsl 3aBepLIeHus
TeKyLyeli 3apa4m ybopku.

5. Pexxum "He 6ecnokouTn"

B pexume "He 6ecnokounTb" po60oT He CMOXeT aBTOMaTUYeCKM NMPOAOIKNTD
3apavy ybopku. NHaMKaTop NUTaHUs OCTAeTCsl BbIKAOYEHHbIM. C MOMOLLbIO
NPUNOXKEHNS Bbl MOXETE BKIIOUUTL peXuM "He 6eCnoKkonTb" UM U3MEeHUTb
€ro BpeMeHHOW ananasoH. (JaHHbI peXXUM HaCTPOEH Mo ymMonvaHumto ¢ 22:00
00 08:00).

PyKOBOACTBO MO 3KCNyaTayum

6. Pe)XX1M IoKanbHOM y60pKM

Ecnn po60oT HaXo[MUTCS B PEXXUME OXKMUAAHNS MU MPUOCTAHOBNIEH, HAXMUTE
1 yaepXuBaiiTe KHOMKy LJ B TeYeHue 3 CeKyHf, 4Tobbl NepeiiTi B pexum
NoKanbHoW y6opKu. B 3ToM pexknme poboT bygeT y6upaThb 30HY B paguyce
1,5 X 1,5 MeTpa BOKpyr cebs. Mocne 3aBepLueHns NoKanbHon ybopku poboT
aBTOMATUYECKN BEPHETCS B M3HAYasIbHOE MOOXKEHUE U OTKIIOUYNTCS.

1,5 meTpa

1,5 meTpa @

MpumeyaHue. Mocne akTUBALMM PEXMMA NIOKaNbHON Yy6OPKM TeKyLlast 3agada
ybopku byaeT 3aBepLueHa.

7. Pexxum "3annaHuposaHHas y6opka"

B npunoxeHnn Mi Home/Xiaomi Home gocTynHa HacTpoiika pexuma
"3annaHnposaHHas y6opka'. PO60T aBTOMaTUYECKN HaYHeT y6opKy
B Ha3Ha4YeHHOE BPeMsi I BEPHETCS Ha 3apsiHYIO0 IOK-CTaHLMI0 nocne
3aBepLIeHNs y6opKu.

8. Bonbuie hyHKLMIA MpUNOXKEHNS

B npunoxeHun Mi Home/Xiaomi Home gocTymnHbl HACTPOWMKYM pacLUMpPEHHbIX
yHKLMIN, TaKnX Kak ybopka BbIGpaHHOI 30HbI, NaH1POBaHMe 30Hbl Y6OpKY,
30HbI OFpaHUYeHHOTO OCTYNa/BUpPTyasbHas CTeHa U T. .

Mpumeyanme.

+ CnepyiTe MHCTPYKLMSAM B UHTepdelice NPUNOXEHUS, 4TOBbI NCMONb30BaTb Gonblue
byHKL M.

+ Bepcus npunoxeHvs Morna 6biTb 06HOBMEHA MM YaCTUYHO M3MeHeHa. CnepyiiTe
VIHCTPYKLMSIM [3151 TEKYLLLEH BEPCUM MPUNOKEHNS.
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PykoBOACTBO MO 3KCMyaTauum

9. dyHKUMA y60opKM WBabpoin

[ns QOCTVKEHUs NyYLlero pesysbraTa ybopKu pekoMeHayeTcst HavyaTb
MCMONb30BaTh PEXUM WBabpbl Nocne 3 NpUMeHeHU poboTa.

1) HamounTe rybky WwBabpbl U OTOXMUTE UBNULLIKK BOAbI. BcTaBbTe rybKy
Aoyrnopa B na3 BoasiHoro 6aka, Noka oHa He 6yfieT HafeXHO 3aKpenseHa.

2) OTKpOWTE KpbILLKY BOASHOTO 6aKa, HarnosHMTe 6aK YNCTON BOAON 1 NAOTHO
3aKPOWTE KPbILLKY.

MpumevaHue. He ncnonb3yinTe ynucTawme u gesvHbuumpyoLwme cpeacTea.
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3) BcTaBbTe BOASIHON 6aK POBHO B 3afiHeN YacTn poboTa, NOKa He yC/bllunTe
wenyok. HauHmTe y6opKy Haxxatuem kHomnku () unm yepes npunoxexue Mi
Home/Xiaomi Home.

LI.I,en!-lox:,/

"/n\

>, Lenyok

Mpumeyanme.

«+ He pekomeHpyeTcs ncnonb3oBaTh hyHKLMIO Y6OPpKM WBabpoi Ha KoBpax.

« Mo Mepe Heo6XOAMMOCTY perynnpyiiTe Noaady BoAbl K WBabpe ¢ NOMOLLbI MOBUIbHOMO
NPUIOXEHNS.

4) HapaBuTe Ha fBa GOKOBbIX 3a)XXMMa BHYTPb U TONIKHUTE BOAsHO 6aK Ha3ag,
4TO6bI M3B/EYb €r0.

MNpumeyaHmne. CHUMUTe MOAYNb WBAGPbI, €CNM POGOT HAXOAUTCS Ha NOA3aPSsIAKe UK
He UCMOb3yeTcs, BbiNeiTe OCTaBLUYCS B 6ake BOAY U 04UCTUTE ry6Ky WBabpbl, 4TOObI
npefoTBPaTUTL NOSIBNIEHUE MIECEHN N HEMPUSATHOTO 3anaxa.

PerynsipHbin yxog

OuunCTKa KOHTelHepa Ana Nbinv u dabTpa

1. OTKpo¥iTe BEpXHIOI KPbILLIKY poboTa-nblnecoca N HagaBnTe Ha 3aXKMbl
KOHTeliHepa A/1s Nbiau, 4To6bl 13BNEYD €rO.

2. OTKpOITe KpbILWKY KOHTEHEepa 415 MblAY TaK, KaK MoKa3aHo Ha CTpesike, 1
0CBO6OAUTE COAEPKMMOE KOHTENHepa.

3. CHuMunTe DUNbLTP, MOCTYYUTE MO KOopnycy dunbTpa, YTobbl yaanuTb Kak
MOXHO 6o/bLLE rpsa3n.

MpumeyaHue. He NbiTalTeCh O4UCTUTL DUALTP LWETKOW UKW NanbLaMu.

4. NMpomoiiTe KOHTelHep Ans NbiAv 1 UNLTP BOAOW, @ 3aTeM YCTaHOBUTE UX
Ha NooXeHHOe MeCTo, NPeABapPUTENbHO MPOCYLIKB.

MpumeyaHwue.

+ [inst ouncTkun hunbTpa CnefyeT UCMob30BaTh TONBKO YUCTYIO Body. He NpuMeHsiiTe
MotoLme cpeacTsa.

+ Vicnonb3yiiTe GUALTP TONBLKO NOC/E MOMHON NPOCYLLIKY.
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PerynsipHbin yxog

Ounctka mofyns WBabpbI

1. HaXxmMunTe Ha 3a)KMbl B 6OKOBOI 4acTu BOASAHOTO 6aKa, CHUMUTE Mofy b
WBabpbl M U3BNEKNTE TY6KY.

2. CnenTe ocTaBLLytoCs BOAy 13 BoasHoro 6ak. MpomoiiTe 6ak Bofow n
MPOTPUTE HACYXO UL OCTABLTE BbIChIXaTb €CTECTBEHHbIM MyTEM.

MpumevaHue. He nogeepraiite 6aK BO3AENCTBUIO MPSMbIX COHEYHbIX yHei.
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3. MpomoiiTe BOLOW 1 BbiCYLLMTE rY6KY WBA6PLI.

-,

A=

MpumeyaHue.

+ Tocne OKOHYaHWsA NCMOMb30BaHUSA N3BEKNTE rY6Ky N3 MOAYNS WBaAbPbI, 4TOGbI rpsi3Has
BOfja He BbIIMacb 06paTHO B 6aK 1 He 3acopuia OTBEPCTHE NS BOAbI.

« [lns onTuManbHoi paboTbl po60oTa peKOMEHAYETCSt MEHSATL ry6Ky LWBabpbl Kaxapble 3-6
mec.

4. ECnv NoToK Bogpl c1abblii v Bofa pacnpegensieTcst HepaBHOMepHO,
0YMCTUTE BO3AYLLHOE OTBEPCTME B BEPXHEN YAaCTU KPbILLIKM BOASHOTO 6aka.

PerynsipHbin yxog

OumncTKa 6OKOBBIX LLETOK

CHUMUTE BOKOBbIE LETKU. OUNCTUTE LWETKU C MOMOLLbIO YUCTALLETO
VNHCTPYMEHTA.

O4YMCTKA OCHOBHOWM LLETKU

HapaBuTe Ha 3a)XMMbl C 060MX CTOPOH OCHOBHOM LLETKM BHYTPb, YTOObI CHATb
3alUMTY, ¥ U3BNIEKUTE LLETKY MO HanpaBneHWIo BBEPX.

s Il \_\ H\Huumi"
T

O4YncTKa OCHOBHOrO Koneca/HanpaBnmou.\MX Konec

CHUMUTE KPbILKU C 060UX CTOPOH OCHOBHOW LLETKM, KaK MOKa3aHo Ha
pUCYHKe. YaanuTe cryTaHHbIe BOMOCHI C LWETKM M NOAWMUMHUKOB C MOMOLLbIO
YUCTALLErO MHCTPYMEHTA.

I'IpMMeanme. Ecnun Ha weTke ocTanocb MHOro CNYTaHHbIX BOMIOC, HE TAHUTE an/lMe‘-IaHVIe. nOBepHV]Te OCK KoJieC C NOMOLLbIK MENTKUX NHCTPYMEHTOB.

nxc CVII'IO!Z, 4106bI HE noBpeanTb LLETKY.
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PerynsipHbin yxog

MpumeyaHue. 18 04NCTKM BHyTpeHHeﬁ MOBEPXHOCTU p060Ta nnn 36pﬂ,qH0[7I AOK-CTAHLUUW C HYBCTBUTEIbHbIMUY 3NE€KTPO3/IEMEHTAMM MCI'IOﬂbByVITe cyxoe rnonoTeHue. He MCI'IOﬂbByIZTe BNaXHoe

nosioTeHLe, 4Tobbl U36exKaTb MOBPEXAEHNI 13-32 BOABI.

OuncTuTe NasepHblii gatumk LDS/
OaTYUK KPOMKU

O4yncTuTe gaTynK nageHus
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Ounctka 3apAaHbIX KOHTAaKTOB

OuuctuTe gatymk High Precision 3D

Mepe3anyck p060Ta

Ecnu poboT nepectan pearnpoBaTb 1 He BbIK/IOYAETCS, BbIK/IOYNTE €ro MPUHYANTENBHO, HAXaB 1 yaepXu1Bas
kHorky O B TeueHue 10 cekyHA. 3aTeM HOXMUTE U yaepXKMBaliTe KHOMKY (1) B TedeHune 3 cekyHa, 4TobbI
BKIOUYNUTb PpOBOT MOBTOPHO.

AKKymMynaTop

B pob0T BCTPOEH BbICOKOI(DMEKTUBHBIN INTUIA-MOHHBIN aKKYMYNSTOPHbIN 610K. Mpy exegHeBHOM
MCMO/b30BaHUM 3apsiKaliTe akKyMynsTOP MOAHOCTbIO, YTOObI MOAAEPKMBATL TEXHUYECKIME XaPaKTEPUCTUKN
akkymynstopa. Ecnv po6oT He MCNonb3yeTcst B TEHEHWE JONTOro BPEMEHH, OTK/IIOUMNTE ero 1 ybepuTe Ha
XpaHeHwe. Bo n3bexaHvie noBpexaeHunin 13-3a YpeamMepHoil paspsaKkm poboT HeOBXo[MMO NoA3apsHaThb He
pexe, 4eM OAVH pa3 B TpW MecsLa.

Bonpockl U 0TBETHI

Tun npo6nemsl

PelweHune

Po60oT He BK/tOYaeTcs

HW3KMil ypoBeHb 3apsiga akKyMynsTopa. 3apsanTe poboT Ha 3apsALHON LOK-CTaHLMM, @ 3aTeM NOBTOPUTE MOMbITKY.
TemnepaTypa OKpyxatoLelt Cpefbl CIMIKOM HI3Kas (Hke 0° C) nam cnuwkom Bbicokas (Bbiwe 40° C). [luana3oH paboyeit
TemnepaTypbl pobota: ot 0° C fo 40° C.

Po60T He 3apskaeTcst

3apsigHas fOK-CTaHUMS He MOLKYEHa K UCTOYHMKY NMUTaHus. Y6egutech, 4To 06a KOHLA WHypa NUTaHUs NMOLKIOYEHbI
npaBUIbHO.
Cnabblii KOHTAKT. OYMCTUTE 3apsaHbIe NAACTUHbI AOK-CTAHLMK U 3apsAHbIE KOHTaKTbI po6oTa.

Po60T He BO3BpaLLaeTca Ha
3apSAAHYI0 AOK-CTaHLMIO

BOprF 3apﬂp.HOl7| OOK-CTaHUMN CNULWKOM MHOIO I'Ipel'lﬂTCTBI/IVI. Pa3smecTuTe JOK-CTaHUMIO Ha OTKPbITOM y4acCTKe. Ouuncrtute
CUTHANbHYIO 30HY AOK-CTaHUMN.

C6oi1 B paboTe poboTa

BbikntounTe 1 nepesanyctute poborT.

MoCTOpPOHHME 3BYKM BO BpEMs!
y6opKu

B 0CHOBHOM 11 6OKOBOM LLETKaX UM B O{HOM U3 OCHOBHbIX KO/IEC MOT 3aCTPATb MOCTOPOHHMIA NpegMeT. OcTaHOBUTE PO6OT 1
yAanuTe BeCb Mycop.

Po60oT cTan xyxe ybupaTb nnu
OCTaBASIET Noc/e cebs rpssb

KoHTelnHep Ans nbinv 3anosnHeH. O4ncTuTe ero.
dunbTp 326UT. OUNCTHTE ero.
B OCHOBHY!HO LLLETKY Nonan NoCTOPOHHUI npeaMeT. YbepuTe ero.

Po6oT He nogkntoyaetcs K Wi-
Fi

C6oii nopknoyeHus k 6ecnpoBogHol cetn Wi-Fi. Co6pockTe HacTpoiiku Wi-Fi, 3arpy3ute nocnegHow Bepcuto npunoxeHns Mi
Home/Xiaomi Home, a 3aTeM nonpobyiiTe NOAKIYUTHCS MOBTOPHO.

DYHKUMS onpefeneHns MeCTOMNONOXEHNS HE OTKPbIBaeTCs. Y6eanTech, 4To B NpunoxeHnn Mi Home/Xiaomi Home BkntoyeHa
yHKLMS onpefeneHns MeCTONONOKEHNSI.

Cnabbliii curvan Wi-Fi. MepemecTuTe po60T B 30HY € yCTONUMBbIM curHanom Wi-Fi.

Po6oT He nopaepxmBaet Wi-Fi c yactoToin 5 'y, Y6egmTecs, 4To Baww poboT noaxatodeH k Wi-Fi 2.4 Iy,

HeBepHoe 1Ms nonb3oBaTens uan naposnb gomatHero Wi-Fi. Y6eguTech, 4To MMs NOb30BaTENSs W MApOo/b BBEAEHb!
npaBuUbHO.

He paboTaeT pexum
"3annaHnposaHHas y6opka"

Mpv HeAOCTaTOYHOM 3apsfe akKyMynsTopa dyHKLUUS y6opKM No pacnucaHutio byfeT oTkatodeHa. CBOEBPEMEHHO 3apsanTe
AKKyMyNISITOP, YTOObI BKMOYNTb 3TY (DYHKLMIO.
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Bonpochl 1 0TBETDI

Tun npobnembl

PeweHune

OcCHOBHbIe NapameTpbl

Ecnu po60T NOCTOSIHHO HaXxogUTCst Ha
[OK-CTaHLMU, CKOMbKO 3/1EKTPO3HEPrum
OH noTpebnset?

Ha pok-ctaHuum p060T I'IOTpe6}'IﬂeT O4Y€Hb MaJio 3/IEKTPO3HEPIruun, a NoCToAsHHadA NoA3apsgKa No3BonsdeT
NoAAEPXMBATDb TEXHUYECKNE XaPaKTEPUCTUKN aKKyMynaTopa.

Mopgynb WBabpbl He NofaeT BOAy U
nofaeT He3HaYUTENbHbI 06BbEM BOAbI

Y6eguTech, YTO B BOASHOM 6aKe ecTb BOga.

OyncTnTe rybKy WBabpbl, €C/IN OHa 3arps3HUNACh.

Y6eguTech, 4To rybKa Wweabpbl yCTaHOBEHA NPABU/IbHO B COOTBETCTBUM C PYKOBOACTBOM MO SKCMyaTaLmu.
CBOEBPEMEHHO O4MLLAKTE BO3AYLWIHOE OTBEPCTHE B B EPXHEN YAaCTU KPbILWKM BOAAHOIO 6aka.

Po60T He npogomxaeT ybopky nocne
3apsaaKm

Y6eauTech, 4To poboT He nepelen B pexkuM "He 6ecrokonTs”, B KOTOPOM OH He MOXET BO306HOBUTb YEOPKY.
PO60OT He MOXeT NPOAOMKNTL YBOPKY, eCNIN ero 3apAaanAN NV BEPHYIY Ha 3apAAHYI0 OK-CTaHLMIO BPYYHYHO.

Po6oTt 3apapHas goK-CTaHumA

Mopgenb RLS5L Mogenb RCSO

AKKyMynsITop 5200 MA/4(HoMMHanbHas MOLWHOCTb HomuHanbHas 100-240 B ~ 50/60 '3 0,5 A

aKKymynsTopa) BXOflHasA MOLHOCTb

becnposoaHoe Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 Ty HommransHas 19,8B=1A
nogknw4veHne BbIXOAHadA MOWHOCTb

HomunHanbHoe 144B=

HanpshkeHne

HomuHanbHas 46 BT

MOLLHOCTb

Po60T He BO3BpalLaeTcs Ha 3apsiaHYto
[,OK-CTaHLMIO MOC/e U3MEHEHUS
MECTOMOJOXeHUS

Mocne n3MeHeHMst MecTonosnoxeHust poboT 6yaeT 3aHOBO onpefensTb CBoe nonoxeHwve. Mocne c6os onpegeneHus
MECTOMOOXKEHNS POBOT HAYHET MOBTOPHO reHeprpoBaThb KapTy. ECM 3apsiaHas foK-CTaHLMs PacroioKeHa
CAULIKOM fjaneko, po6oT He CMOXEeT BepHYTbCs. HeobXo41MMO NOMeCTUTb PO6OT Ha 3apsAHYI0 LOK-CTaHLMIO
BPYUYHYHO.

Pabouvasi yactoTta 2400-2483,5 MI'y,

Makc. BbixogHas

<20 gbm
MOLLHOCTb
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NHdopMauyms 06 yTuamsaumm 1 nepepaboTke OTXOA0B 3/1EKTPUYECKOro U 3/1IeKTPOHHOIO 060pyA0BaHMUS

2012/19/EV), cnefyeT yTUAN3NPOBaTb OTAENbHO OT HECOPTUPYEMbIX BbITOBbIX OTXOA0B. C LIeNbI0 OXpaHbl 3A0POBbS 1 3aLL 1Tl OKPYXKAOLLEN Cpeabl
Takoe 060pyfoBaHVe HeobXxo4MMO caBaTh Ha NepepaboTKy B creLuasnbHble MyHKTbI NprUeMa 31eKTPUYeCcKoro 1 3/1eKTPOHHOTo 060pyA0BaHNS,

BN npepeneHHble NPaBUTENLCTBOM UK MECTHBIMI OpraHami BnacTu. MpaBuibHas yTUAN3aLMs 1 nepepaboTka MOMOryT NPeaoTBPaTUTL BO3MOXHbIE
HeraTVBHble MOCNeACTBUS A1 OKpYXKatoLLel Cpefibl U 3A0POBbs YeloBeKa. YTobbl y3HaTb, FAe HaXo4ATCs Takme MyHKTbl cbopa 1 Kak oHW paboTatoT,
obpaTnTeCh B KOMMAHMI0, 3aHMMAIOLLYIOCS YCTAHOBKOM 060PYA0BaHMS, UM B MECTHbIE OpraHbl BNACTU.

ﬂ Bce n3penus, 0603HayeHHble CUMBOJIOM pa3fenibHoro cbopa oTpaboTaHHOrO 31EKTPUYECKOTO 1 371eKTpOHHOTo obopyaosaHus (WEEE, aupekTrBa

121



Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Ograniczenia w
uz-ytkowaniu
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Ten produkt moze by¢ uzywany przez dzieci w wieku powyzej 8 lat oraz osoby o
ograniczonych zdolnosciach ruchowych, sensorycznych lub umystowych, a takze
przez osoby o ograniczonym doswiadczeniu lub znajomosci sprzetu, wytgcznie
pod nadzorem rodzica lub opiekuna w celu zapewnienia bezpiecznego
uzytkowania i unikniecia zagrozen. Czyszczenie i konserwacja nie powinny by¢
przeprowadzane przez dzieci bez nadzoru.

Dzieci nie mogg bawic sie tym produktem. Nalezy upewnic sie, ze dzieci i
zwierzeta domowe przebywajg w bezpiecznej odlegtosci od odkurzacza z
mopem podczas jego pracy.

Ten produkt jest przeznaczony wytgcznie do czyszczenia podtdég w srodowisku
domowym. Nie nalezy uzywac go na zewngatrz, na powierzchniach innych niz
podtogi oraz w pomieszczeniach komercyjnych lub przemystowych.

Robot nie nalezy uzywac na obszarze zawieszonym nad ziemig bez uprzedniego
zastosowania bariery ochronnej.

Nie nalezy uzywac robota w temperaturze powyzej 40°C lub ponizej 0°C, a takze
na podtogach z ptynami lub lepkimi substancjami.

Przed uzyciem robota nalezy podnies¢ z podtogi wszelkie przewody, aby
zapobiec ich przemieszczaniu podczas czyszczenia.

Nalezy usungc z podtogi wszelkie delikatne lub mate przedmioty, aby zapobiec
ich uszkodzeniu w przypadku zderzenia.

Nalezy trzymac wtosy, palce i inne czesci ciata z dala od otworu ssgcego
robotow.

Trzymac przyrzad do czyszczenia szczotki poza zasiegiem dzieci.

Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Ograniczenia w
uz-ytkowaniu

Nie wolno umieszczac dzieci, zwierzgt domowych ani zadnych przedmiotéw na
robocie, niezaleznie od tego, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.

Nie uzywac robota do czyszczenia jakichkolwiek palnych substancji.
Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotow.

Przed czyszczeniem lub konserwacjg nalezy upewnic sie, ze robot jest wytgczony,
a stacja tadujgca jest odtgczona od zasilania.

Nie wyciera¢ zadnych czesci produktu mokrg Sciereczkg ani ptynami.

Produktu nalezy uzywac zgodnie z instrukcjami zawartymi w instrukcji obstugi.

Uzytkownicy ponoszg odpowiedzialnosc za wszelkie straty lub szkody wynikajgce
z niewtasciwego uzytkowania tego produktu.
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Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Nie uzywac zamiennikdw akumulatora, tadowarki ani stacji tadujgcej.Do
stosowania wytgcznie z zasilaczem RCSO.

Nie nalezy podejmowac samodzielnych prdb rozbierania, naprawy lub
modyfikowania akumulatora lub stacji tadujgcej.

Nie stawiac stacji tadujgcej w poblizu zrodta ciepta.

Nie uzywac¢ mokrej szmatki ani Sciereczki z ptynem do wycierania stykow
tadowania stacji tadujgce,;.

Utylizowac stare akumulatory we wtasciwy sposob. Zbedne akumulatory nalezy
przykazywac do odpowiednich zaktadéw zajmujgcych sie recyklingiem.

Jesli przewdd zasilajgcy zostanie uszkodzony lub zepsuty, nalezy natychmiast
zaprzestac jego uzywania i skontaktowac sie z dziatem obstugi posprzedazne,;.
Na czas transportu nalezy upewnic sie, ze robot jest wytgczony oraz, w miare
mozliwosci, znajduje sie w oryginalnym opakowaniu.

Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy natadowac go do
petna, a nastepnie wytgczyc i przechowywac w chtodnym i suchym miejscu.
tadowac robota co najmniej raz na 3 miesigce, aby unikng¢ nadmiernego
roztadowania akumulatora.

Wewngtrz tego produktu znajdujqg sie akumulatory, ktére mogg by¢ wymieniane
wytgcznie przez wykwalifikowanych technikéw lub serwis posprzedazny.

Akumulator i
tadowanie

Niniejszym firma Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. o wiadcza, e urz dzenie radiowe typu RLS5L jest zgodne z dyrektyw 2014/53/
UE. Pe ny tekst deklaracji zgodno ci UE jest dost pny na nast puj cej stronie internetowej: www.dreame-technology.com
124

Przeglad produktu

Akcesoria

Stacja tadujaca Przyrzad do czyszczenia Kabel zasilania

g

Szczotka boczna

Zbiornik na wode Wktad myjacy

Uwaga: llustracje w niniejszej instrukcji majg charakter wytacznie informacyjny. Prosimy zapozna¢ sie z aktualnym wygladem produktu.
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Przeglad produktu

Robot

126

Przycisk czyszczenia punktowego
» Nacisnij krétko, aby uruchomic tryb czyszczenia punktowego

Przycisk zasilania/czyszczenia
* Nacis$nij i przytrzymaj przez 3 sekundy
» Po wigczeniu robota, nacisnij, aby rozpocza¢ czyszczenie

Wskaznik stanu
« Swiatto biate: czyszczenie w toku lub czyszczenie zakoniczone
* Migajgce $wiatto pomaranczowe: btad

Przycisk dokowania
» Nacisnij, aby odesta¢ robota do stacji fadujace;j

Pokrywa

Przeglad produktu

Robot

—° Przycisk resetowania

* Nacis$nij i przytrzymaj, aby
przywrdéci¢ ustawienia

fabryczne

Wskaznik Wi-Fi

o Przyrzad do czyszczenia

° Wylot powietrza/gtosnik

Czujniki robota

Czujnik upadku

WO Koto wielokierunkowe
o Styki tadowania

G-

Styki tadowania°

Szczotka bocznao

Czujnik upadkue

il

o Szczotka gtéwna

Ty

° Czujnik upadku

g
=
TI7IIirn
=
YW=

Kota gtéwnee

Czujnik krawedziowy

Bufor kolizji

o Zatrzaski naktadki na

Czujnik laserowy LDS

High Precision 3D

szczotke

(Czujnik unikania przeszkéd 3D)
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Przeglad produktu

Pojemnik na kurz

o Zatrzask pojemnika na kurz

o Pokrywa pojemnika na kurz

o Filtr

Stacja tadujgca

o Strefa sygnatowa

—— Port zasilania

o Styki fadowania

128

Modut mopujacy

° Doptyw wody
o Zbiornik na wode
o Zacisk zwalniajacy zbiornik wody

o Wktad myjacy

\ o Obszar mocowania

Czyszczenie srodowiska domowego

Przed czyszczeniem uzyj fizycznej zapory na krawedziach schodow i

Aby poprawi¢ wydajnos¢ pracy robota, schowaj luzne przewody (w tym
sofy, aby zapewni¢ bezpieczng i ptynng prace robota.

przewod zasilajgcy stacji tadujgcej), Scierki, kapcie, zabawki itp.

|
]

- [ 000
v <) X

Aby zapobiec nierozpoznaniu czyszczonego obszaru, nie stawaj
bezposrednio przed robotem, na progu, w korytarzu lub w waskich
miejscach.

Otworz drzwi do sprzgtanego pomieszczenia i umies¢ meble tak, aby
uzyskac wiecej miejsca.

129



Przygotowanie przed uzyciem

1. Usun folie ochronng

2. Zamontuj szczotke bocznag

Uwaga: Zamontuj szczotkg boczng, az ustyszysz kliknigcie.
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3. Stacje tadujaca nalezy umiesci¢ na rownym podtozu przy

Potacz z aplikacja Mi Home/Xiaomi Home

Ten produkt wspotpracuje z aplikacja Mi Home/Xiaomi Home*. Aplikacja Mi Home/Xiaomi Home umozliwia sterowanie urzadzeniem i wchodzenie z nim w
interakcje przy uzyciu innych inteligentnych urzgdzen domowych.

$cianie i podigczy¢ do gniazdka
1. Pobierz aplikacje Mi Home/Xiaomi Home App
Zeskanuj kod QR, aby pobra¢ i zainstalowac aplikacjg. Aby pobraé i

zainstalowac aplikacje, mozesz tez wyszuka¢ nazwe ,Mi Home/Xiaomi
Home” w sklepie z aplikacjami.

3. Resetowanie potgczenia Wi-Fi

Otworz gorng pokrywe odkurzacza, aby zobaczy¢ wskaznik Wi-
Fi. Nastepnie nacisnij jednoczesnie przyciski {3 i{t i przytrzymaj je
do momentu ustyszenia komunikatu gtosowego o oczekiwaniu na

Uwaga:

» Nalezy zachowac co najmniej 0,5 metra wolnej przestrzeni po obu stronach stacji
tadujgcej oraz co najmniej 1,5 metra wolnej przestrzeni przed nig.

» W celu zapewnienia prawidtowej tacznosci telefonu z robotem nalezy zadbac¢ o
to, aby zaréwno odkurzacz, robot i stacja tadujgca byty w zasiegu sieci Wi-Fi.

» Nie umieszczac¢ stacji tadujgcej w miejscu bezposrednio narazonym na dziatanie
promieni stonecznych lub takim, w ktérym inne przedmioty mogtyby blokowac jej
strefe sygnatowa. Moze to uniemozliwi¢ powrét robota do stacji tadujacej w celu
natadowania.

4. Umies¢ robota w doku tadowania. Robot zacznie sie
automatycznie tadowac

() Wskaznik poziomu baterii

« Bialy: poziom natadowania
jest wiekszy niz 15%

« Pomaranczowy: poziom
natadowania jest mniejszy
niz 15%

* Przed pierwszym uzyciem zalecane jest petne natadowanie urzadzenia.
« Nie montuj modutu mopujgcego podczas tadowania. Zachowaj szczegding
ostrozno$¢ z mokrym mopem, poniewaz moze on uszkodzi¢ podtoge.

konfiguracje sieci. Gdy wskaznik Wi-Fi zacznie powoli miga¢, bedzie to
oznaczato, ze potgczenie zostato pomysinie zresetowane.

Wskaznik Wi-Fi

« Powolne miganie: oczekiwanie na
potaczenie

« Szybkie miganie: taczenie

* Wigczony: potgczono z Wi-Fi

2. Dodaj urzadzenie

Otworz aplikacje Mi Home/Xiaomi Home, nacisnij przycisk “@”w goérnym
prawym rogu ekranu, aby przej$¢ do interfejsu dodawania urzgdzenia.
Ponownie kliknij w prawym gornym rogu “ =5 ", zeskanuj kod QR, dodaj
“Dreame Bot L10 Pro” i postepuj zgodnie z instrukcjami, aby zakonczy¢
potaczenie.

- .l Uwaga: Gdy telefon nie zdota sie potgczy¢ z odkurzaczem, zresetuj sie¢ Wi-Fi i
oo’ horme » . . .
[ ——— © dodaj urzgdzenie ponownie.

e g b e ety

Soviens B N Wt s (30 ¥ | Caemon s Yo

Uwaga:

« Obstugiwane jest tylko Wi-Fi 2,4 GHz.

« Wersja aplikacji mogta zosta¢ uaktualniona. Wykonuj instrukcje zgodnie z
biezgca wersjg aplikaciji.
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Uzytkowanie

1. Wigczanie/wytaczanie

Nacisnij i przytrzymaj przycisk (O przez 3 sekundy, aby wigczy¢
odkurzacz. Gdy wskaznik zasilania zacznie $wieci¢ ciggtym biatym
Swiattem, bedzie to oznacza¢, robot jest w trybie czuwania. Aby go
wytgczyé, nalezy wcisng¢ i przytrzymacé przycisk (U przez 3 sekundy,
gdy urzadzenie nie bedzie sie poruszac. Wytgczenie robota spowoduje
zakonczenie biezacego zadania czyszczenia.

2. Czyszczenie

Nacisnij krotko przycisk () w celu wigczenia odkurzacza. Po wigczeniu
odkurzacz doktadnie wyznaczy trase czyszczenia, metodycznie oczysci
wzdiuz krawedzi i $cian, a nastepnie zakonczy czyszczenie kazdego
pomieszczenia zygzakiem, zapewniajgc doktadnos$c¢ i wydajnos¢ pracy.

)

Uwaga:

» Przed rozpoczgciem czyszczenia nalezy upewni¢ sig, ze odkurzacz z mopem jest
w peftni natadowany i zaczyna prace w stacji tadujgcej. Nie wolno przestawia¢
stacji tadujgcej podczas czyszczenia.

« Jesli poziom baterii jest zbyt niski, odkurzacz automatycznie powrdéci do stacji
dokujgcej w celu natadowania. Po natadowaniu do odpowiedniej mocy, robot
wznowi niedokonczone zadania czyszczenia. (Funkcja wznowienia trybu
czyszczenia musi by¢ wczesniej wigczona w aplikacii).
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3. Tryb czyszczenia

W aplikacji Mi Home/Xiaomi Home dostepne sg cztery tryby
czyszczenia: cichy, standardowy, silny i turbo. Domys$inym trybem jest
tryb standardowy.

4. Wstrzymywanie/Tryb uspienia

Wstrzymywanie: Wcisnij dowolny przycisk, aby wstrzyma¢ prace robota

podczas czyszczenia.

Tryb us$pienia: Robot automatycznie wejdzie w tryb uspienia po 10

minutach bezczynnosci, po czym wskazniki zasilania i fadowania

zgasna. Aby go wybudzi¢, nalezy wcisngé dowolny przycisk.

Uwaga:

» Odkurzacz wytgczy sie automatycznie po 12 godzinach w trybie czuwania.

« Wstrzymanie pracy odkurzacza i umieszczenie go w stacji tadujgcej spowoduje
zakonczenie biezacego sprzatania.

5. Tryb ,,Nie przeszkadza¢”

Tryb ,Nie przeszkadzac¢” zapobiega automatycznemu rozpoczynaniu
sprzatania, a wskaznik zasilania robota pozostaje wytgczony. Tryb ,Nie
przeszkadza¢” mozna wigczac/wytgczac lub modyfikowac godziny jego
obowigzywania za pomocg aplikacji. (Tryb jest domyslInie czynny od
22:00 do 08:00.)

Uzytkowanie

6. Tryb czyszczenia punktowego

Gdy robot jest wstrzymany lub przetgczony w tryb czuwania, nalezy
wcisngg¢ przycisk (3 i przytrzymaé go przez 3 sekundy, aby uruchomic
tryb czyszczenia punktowego. W tym trybie robot oczysci kwadratowg
powierzchnie o wymiarach 1,5 x 1,5 metra bezposrednio wokot siebie.
Po zakonczeniu czyszczenia punktowego robot automatycznie wréci do
pierwotnego potozenia i wytgczy sie.

L 1,5 metra N
N i

1,5 metra @

Uwaga: wigczenie trybu czyszczenia punktowego spowoduje zakonczenie
biezgcego zadania czyszczenia.

7. Zaplanowane czyszczenie
Aplikacja Mi Home/Xiaomi Home pozwala zaplanowa¢ czyszczenie. Robot

automatycznie rozpocznie zadanie o wyznaczonej godzinie, a po jego zakonczeniu
wroci do stacji tadujgcej w celu natadowania.

8. Wiecej funkcji aplikaciji

Za pomocg aplikacji mozna skonfigurowa¢ zaawansowane funkcje, takie
jak sprzgtanie wybranego pomieszczenia, czyszczenie danego obszaru,
edycja obszaru, wyznaczenie zakazanego obszaru/ wirtualnej $ciany i
wiele innych.

Uwaga:

» Postepuj zgodnie z instrukcjami w interfejsie aplikacji, aby korzysta¢ z wigkszej
liczby funkcji.

» Wersja aplikacji mogta zosta¢ zaktualizowana i nalezy postepowac zgodnie z
instrukcjami opartymi na aktualnej wersji aplikacji.
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Uzytkowanie

9. Uzycie funkcji mopowania

Zaleca sie odkurzanie wszystkich podtdg co najmniej trzy razy przed
pierwszym myciem, aby uzyskac lepszy efekt czyszczenia.

1) Zwilz wktad i wykre¢ nadmiar wody, a nastepnie wsun go do kohca w
szczeling zbiornika na wode do momentu petnego zamocowania.

2) Otworz pokrywe zbiornika i wlej wode, a nastepnie doktadnie zamknij
pokrywe.

Uwaga: Nie uzywa¢ zadnych $srodkéw czyszczgcych ani dezynfekujgcych.
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3) Wyréwnaj modut mopujacy zgodnie ze strzatka, a nastepnie wsun
go z tylu robota, az do jego zatrzasniecia we wtasciwej pozycji. Nacisnij
przycisk O lub uzyj aplikacji Mi Home/Xiaomi Home, aby rozpoczaé
czyszczenie.

Uwaga:
« Nie zaleca sie uzywania funkcji mopowania na dywanach.
» Za pomocg aplikacji mozna regulowac przeptyw wody w zaleznos$ci od potrzeb.

4) Aby wyjgc¢ zbiornik wody nalezy nacisng¢ boczne zatrzaski i
pociagna¢ modut mopujacy.

Uwaga: Gdy odkurzacz taduje si¢ lub nie jest uzywany, nalezy wyja¢ modut
mopujgcy, wyla¢ wode pozostatg w zbiorniku i umy¢ wktad myjacy, aby zapobiec
powstawaniu plesni lub utrzymywaniu sig nieprzyjemnych zapachéw.

Dzienna konserwacja

Pojemnik na kurz i filtr
1. Otwérz pokrywe robota i nacisnij zatrzask, aby wyjg¢ pojemnik na 3. Wyjmij filtr i delikatnie postukaj, aby usunaé brud.

kurz.

Uwaga: Nie nalezy czyscic filtra szczotka ani palcem.

4. Wyptucz pojemnik na kurz i filtr, az bedg czyste. Przed ponownym
zamontowaniem nalezy doktadnie osuszy¢ filtr.

2. Otworz pokrywe pojemnika zgodnie z diagramem.

» Do czyszczenia filtra nalezy uzywaé wytgcznie czystej wody. Nie stosowac
detergentow.
* Przed uzyciem filtr musi catkowicie wyschngc.
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Dzienna konserwacja

Czyszczenie modutu mopujacego

1. Nalezy nacisng¢ boczne zatrzaski wktadu myjgcego i pociggng¢ 3. Wyczys$c¢ i osusz wktad myjacy.
modut myjacy, aby go wyjac.

Uwaga:
« Po uzyciu wyja¢ wktad myjacy i oczysci¢. Nalezy upewnic¢ sie, ze brudna woda
nie wptywa z powrotem do odptywu wody, aby unikng¢ jego zatkania.

2. Oproznij pozostatg wode ze zbiornika. Przed ponownym 4. Jesli wystepuje powolny przeptyw wody lub objetosc¢ nie jest dobrze
zamontowaniem optucz wodg i pozostaw do wyschnigcia na powietrzu. rozprowadzona, nalezy wyczysci¢ otwor powietrzny w pokrywie
zbiornika wody.

Uwaga: nie wystawiac¢ zbiornika bezposrednio na stonce.
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« Aby uzyska¢ optymalng wydajnos$¢, zaleca sig wymiang wktadu co 3—6 miesiecy.

Dzienna konserwacja

Czyszczenie szczotki gtéwnej

Nacisnij zatrzaski zwalniajgce pokrywe szczotki gtéwnej i wyjmij ja
ruchem do gory.

Wyciggnij ostony szczotek, jak pokazano na schemacie. Uzyj
dotgczonego narzedzia do czyszczenia, aby usungé wiosy wplgtane w
szczotke.

Uwaga: Nie nalezy uzywa¢ nadmiernej sity przy oczyszczaniu wtoséw, aby
unikng¢ uszkodzenia szczotki.

Czyszczenie szczotki bocznej

Wyciagnij szczotke boczng i wyczysc¢ ja za pomocg dotgczonego
narzedzia do czyszczenia.

Czyszczenie kota gtéwnego i kota wielokierunkowego

Uwaga: Do rozdzielenia osi i opony nalezy uzywac takich narzedzi, jak maty
Srubokret.
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Dzienna konserwacja

Uwaga: Do czyszczenia uzywaj suchej $ciereczki, poniewaz odkurzacz i strona wewnetrzna stacji fadujgcej zawierajg wrazliwe elementy. Nie nalezy uzywaé mokrej $cierki, aby
zapobiec uszkodzeniom spowodowanym przez wode.

Czyszczenie stykéw tadowania

Wyczys¢ High Precision 3D

Wyczys¢ czujnik laserowy LDS /
czujnik krawedzi

Resetowanie robota

Jesli robot przestanie reagowac lub nie bedzie mozna go wytgczy¢, nalezy przytrzymaé przycisk O
przez 10 sekund, aby wylaczy¢ urzgdzenie. Nastepnie nacisnij i przytrzymaj przycisk (U przez 3
sekundy, aby wigczy¢ robota.

Akumulator

Robot wyposazono w wysokiej jakosci akumulator litowo-jonowy. Nalezy upewnic sig, ze pozostaje on
dobrze natadowany podczas codziennego uzytkowania, aby utrzymac jego optymalng wydajnosc. Jesli
robot nie jest uzywany przez dtuzszy czas, nalezy go wytaczy¢ i odtozy¢. Aby zapobiec uszkodzeniom
spowodowanym nadmiernym roztadowaniem, robota nalezy tadowa¢ co najmniej raz na trzy miesiagce.
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Pytania i odpowiedzi

Rodzaj problemu

Rozwigzanie

Robot nie wigcza sie

Poziom baterii jest zbyt niski. Nataduj robota w stacji tadujgcej i sprébuj ponownie.
Temperatura otoczenia jest zbyt niska (ponizej 0°C) lub zbyt wysoka (powyzej 40°C). Temperatura dziatania odkurzacza miesci sie w
zakresie od 0 do 40°C.

Robot nie taduje sie

Stacja fadujgca nie jest podigczona do zasilania. Nalezy upewnic sie, ze oba konce przewodu sg poprawnie podtgczone.
Stabe potgczenie. Wyczy$¢ styki tadowania robota i stacji tadujacej.

Robot nie moze wrdci¢ do stacji

Wokét stacji tadujgcej jest zbyt wiele przeszkdd. Umies¢ stacje tadujgca na wiekszej przestrzeni.
Oczysc¢ strefe sygnatowsg stacji tadujace;j.

Robot dziata nieprawidtowo

Wytacz i wigcz robota ponownie

Robot wydaje dziwny dzwiek

Obcy przedmiot moze zaplata¢ sie w szczotke gtéwna, szczotke boczng lub jedno z két gtéwnych. Zatrzymaj odkurzacz i usun
wszelkie zanieczyszczenia.

Robot nie czysci tak skutecznie,

jak wczesniej, lub pozostawia
kurz za sobg

Pojemnik na kurz jest petny. Nalezy go oproznié.
Filtr jest zapchany. Nalezy go oczyscié.
Obcy przedmiot zaplatat sie w szczotke gtéwna. Nalezy go usunac¢.

Robot nie moze sig potgczy¢ z
siecig Wi-Fi

Wystapit problem z potgczeniem Wi-Fi. Nalezy zresetowaé potaczenie Wi-Fi i pobra¢ najnowszg wersje aplikacji Mi Home/Xiaomi
Home, a nastepnie sprébowac ponownie nawigzac potgczenie.

Pozwolenie na dostep do lokalizacji nie jest aktywne. Upewnij sie, Zze zezwolenie na dostgp do lokalizacji w aplikacji Mi Home/Xiaomi
Home jest aktywne.

Sygnat sieci Wi-Fi jest za staby. Nalezy upewni¢ sie, ze robot znajduje si¢ w obszarze z dobrym zasiggiem sieci Wi-Fi.

Wi-Fi 5 GHz nie jest obstugiwane. Upewnij sie, ze twdj odkurzac taczy sie z Wi-Fi 2,4 GHz.

Nazwa uzytkownika lub hasto Wi-Fi jest nieprawidtowe. Nalezy upewni¢ sig, czy zostaty wprowadzona prawidtowa nazwa i hasto
uzytkownika.

Robot nie rozpoczyna
zaplanowanego czyszczenia

Niski poziom natadowania baterii. Zaplanowane czyszczenie nie rozpocznie sie, chyba ze odkurzacz zostat natadowany na czas.
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Pytania i odpowiedzi

Rodzaj problemu

Rozwiagzanie

Dane techniczne

Czy pozostawienie robota w stacji tadujgcej
powoduje zuzycie energii nawet wtedy, gdy
odkurzacz jest natadowany?

Pozostawienie robota w stacji tadujgcej po jego petnym natadowaniu skutkuje minimalnym zuzyciem energii, ktéry pomaga
zachowac optymalng wydajnosé akumulatora.

Z modutu myjacego nie wyptywa woda lub
jest jej bardzo mato

Nalezy upewnic sig, ze zbiornik jest napetniony wodg.

W razie potrzeby wyczy$é wkiad myjacy.

Nalezy upewnic sig, ze wktad myjacy jest zainstalowany prawidtowo, zgodnie z instrukcjg obstugi.
Nalezy oczysci¢ otwor w zbiorniku na wode.

Robot nie wznawia czyszczenia po
natadowaniu

Nalezy upewnic sig, ze robot nie jest w trybie ,nie przeszkadzac”, co uniemozliwia wznowienie czyszczenia.
Robot nie wznawia czyszczenia po recznym natadowaniu lub umieszczeniu w stacji fadujace;j.

Robot nie wraca do stacji tadujgcej po jego
przeniesieniu

Przeniesienie robota moze spowodowac zmiane jego pozycji lub ponowne zeskanowanie otoczenia. Jesli robot jest za
daleko od stacji tadujgcej, moze nie by¢ w stanie automatycznie do niej powrécié. W takim przypadku nalezy recznie
umiesci¢ go w stacji tadujgcej.

Robot Stacja tadujaca

Model RLS5L Model RCSO
Akumulator 5200 mAh (Nominalna pojemno$é baterii) Wejscie 100-240 V ~ 50/60 Hz 0,5 A
kacznosc Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz Wyjscie 19,8V =1A
bezprzewodowa

Naplege 14,4 V=

Znamionowe

Moc znamionowa 46 W

Czestotliwos¢ operacji 2400-2483,5 MHz

Ma‘k'symalna moc <20 dBm

wyjsciowa
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Informacje dotyczgce europejskiej dyrektywy WEEE

Z

Wszystkie produkty oznaczone tym symbolem sg uznane za odpady sprzetu elektrycznego i elektronicznego (WEEE zgodnie z Dyrektywg 2012/19/UE)
i nie mogqg by¢ wyrzucane po zakonczeniu okresu uzytkowania wraz z innymi odpadami. W celu ochrony zdrowia ludzi oraz srodowiska naturalnego
nalezy przekaza¢ zuzyty sprzet do wyznaczonego punktu utylizacji wyznaczonego przez instytucje rzagdowe lub lokalne. Prawidtowe usuniecie
zuzytego produktu pomaga w zapobieganiu potencjalnym negatywnym skutkom oddziatywania na srodowisko naturalne i zdrowie ludzi. Wiecej
informacji mozna uzyskac w urzedzie lokalnym lub od instalatora.
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